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Alcune applicazioni disponibili

SIMATIC Manager Il SIMATIC Manager gestisce i  progetti STEP 7 e
costituisce la finestra principale . Per questo motivo c'é anche un’icona sul desktop di
WINDOWS 95.

KOP, AWL, FUP  Applicativo per scrivere i blocchi di programma STEP 7 nelle 3
modalita di rappresentazione: “Schema a contatti”, “Lista Istruzioni " o “Diagramma
simboli logici “.

Parametrizzazione | programmi utenti possono essere salvati su memorie
EPROM utilizzando sia della Memory Card il PG che un dispositivo esterno di
programmazione di EPROM.

Configurazione della rete La configurazione di reti e trattata nel Capitolo
“Comunicazioni*®.

S7-PLCSIM FE’ il simulatore del PLC.

S7-GRAPH Applicativo per scrivere i blocchi di programma STEP 7 con il linguaggio
GraFcet.

Luca Sani DSEA Universita di Pisa 15/03/2006 10.56




Corso di Azionamenti e sistemi per I'automazione e la domotica

Ingegneria Elettrica 111° Anno

Struttura del programma

Programma lineare

Programma partizionato

Programma strutturato

OB1

Tutte le istruzioni si
trovano in un blocco
(normalmente
nell'OB1)

OB1

Le istruzioni

_ —- Ricetta A

———- Ricetta B

———- Mixer

—
—_—
—_—

Serbatoi

che gestiscono

funzioni individuali si trovano
indifferenti blocchi.
OB1 chiama i blocchi uno dopo

l‘altro.

OB1

_——
_—

— T T T Pompa

Serbatoi

Funzioni parametrizzate sono gestite
all'interno di singoli blocchi.

OB1 (o altri blocchi) richiamano questi
blocchi e trasferiscono i parametri

specifici.
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Struttura del programma

Programma lineare L‘intero programma utente si trova in un unico blocco. Questo
modo di programmare € molto simile, dal punto di vista concettuale, alla logica cablata.

Programma partizionato |l programma utente si divide in blocchi, dove ogni blocco
gestisce una parte dell'impianto.ll blocco organizzativo OB1 contiene le istruzioni che
richiamano gli altri blocchi in una sequenza definita.

Programma strutturato Un programma strutturato contiene blocchi parametrizzati
(funzioni). Questi blocchi sono progettati in modo da essere usati in molti campi differenti.
Quando si assegna un operando reale ad un parametro formale, il blocco parametrizzato
esegue il proprio programma utilizzando al posto dell‘operando formale l‘operando reale.

Esempio:
. Il “blocco pompa” contiene istruzioni per il controllo di una pompa generica.
. I blocchi di programma responsabili della gestione di specifiche pompe,

richiamano il “blocco pompa” e forniscono i parametri specifici per la
gestione della singola pompa.

. Quando il “blocco pompa” ha completato I‘esecuzione delle sue istruzioni, il
programma ritorna al blocco chiamante che continua con l'elaborazione delle
istruzioni successive alla chiamata del “blocco pompa” .
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| blocchi di programma

Sistema operativo

Ciclo

Tempo OB

Blocchi

Errori

OB = Blocchi Organizzativi

FB = Blocchi Funzionali

FC = Blocchi Funzioni

SFB = Blocchi Funzionali di Sistema
SFC = Blocchi Funzioni di Sistema

Luca Sani
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| blocchi di programma

Blocchi utente

I blocchi utente contengono le istruzioni e i dati del programma utente. Utilizzando la
programmazione di tipo strutturato alcuni blocchi sono chiamati ciclicamente mentre altri
possono essere richiamati solo quando richiesto.

Blocchi di sistema

I Blocchi di sistema sono funzioni predefinite che sono integrate nel sistema operativo
delle CPU. Questi blocchi non occupano memoria utente.
I blocchi di sistema sono richiamati dal programma utente inoltre hanno la stessa
interfaccia e lo stesso identificativo in tutta la serie S7. In questo modo il programma
utente e facilmente trasportabile da una CPU ad un‘altra.
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Il SIMATIC Manager

Rl SIMATIC Manager - [Pro1_16 — C:\Corsi_S7\Pro1_16]

%Eﬂe. Modifica  Insetisci Sistemna di destinazione  Yisualizza  Stumenti Finestra 7 _|E|i|

D|ﬁ‘v|§? ﬁl & ||E| ﬂ IEE oo |ie EE| |< Messun filtra > jE ﬂ
m % Stazionel
=@ Stazionel Stazione?
=8 CPU_cany ] Programma S57(1)
= & Prog_conv] T MPIT)
~{E] Sorgenti
/g8 Blocchi
- Stazione?
#-{=0 Programma S7(1)

Premere F1 per la Guida. A
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I SIMATIC Manager

Struttura del progetto | dati vengono memaorizzati in un progetto sotto forma
di ‘oggetti’. Gli oggetti del progetto sono organizzati in una struttura ad albero
(gerarchia del progetto) . Questa struttura ad albero e simile a quella del ‘Gestione
Risorse’ di Windows solamente che le icone hanno una forma diversa.

Gerarchia del progetto

1° Livello: Contiene le icone del progetto. Ciascun progetto rappresenta un
database in cui sono memorizzati tutti i dati necessari.

2 ° Livello: Le stazioni (es. stazione S7-300) contengono le informazioni sulla
configurazione hardware e la parametrizzazione delle schede.

e Le cartelle programma S7 sono il punto di partenza per la scrittura dei
programmi . Essa contiene tutti i blocchi di programma e volendo anche i file
sorgenti.

e Sottoreti (MPI,Profibus, Industrial Ethernet) sono parti di una rete di
comunicazione

3° e seguenti livelli: Dipendono dal tipo di oggetto del livello superiore
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Avviare SIMATIC Manager
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Avviare SIMATIC Manager

Introduzione SIMATIC Manager e un'’interfaccia utente grafica per la
configurazione di oggetti S7 online e offline (progetti, file programma, blocchi,
stazioni hardware ecc.).

Con SIMATIC Manager e possibile:

. gestire progetti e biblioteche,
. richiamare le finestre dello STEP 7
. aprire un collegamento online con il PLC,
. editare memory cards.
Avviare SIMATIC Manager Sul desktop di Windows c’e I'icon "SIMATIC

Manager" e nel menu d’avvio si puo trovare il programma "SIMATIC Manager"
sotto la cartella SIMATIC.

Il SIMATIC Manager gestisce gli oggetti S7, come ad esempio i progetti e i
programmi utente.
Aprendo un oggetto si apre automaticamente anche I'applicativo associato. Un
doppio click sul blocco di programma avvia |' Editor KOP/AWL/FUP e I'oggetto
puo essere editato.

Luca Sani  DSEA Universita di Pisa 15/03/2006 10.56




Corso di Azionamenti e sistemi per I'automazione e la domotica Ingegneria Elettrica 111° Anno

Menu e barre degli strumenti SIMATIC Manager

01/7 R4 SIMATIC Manager _[o] x
Barra del titolo File  Sistemadidestinazione Visualizza Strumenti Finestra ¢

/ MEREIEN

Barra del ménu /

Barra degli strumenti

Barra di Stat(g’ Premere F1 perla Guida. | | | |
gRstan| | € €A Y | [ #sMATIC Man.. B Configurazione .. | [¥ KOP/AWL/FUP

Barra delle applicazioni
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Menu e barre degli strumenti SIMATIC Manager

Barra del titolo Contiene il nome della finestra e i simboli per poterla gestire.
Barra dei menu Contiene tutti i menu disponibili all’interno della finestra.

Barra degli strumenti La barra degli strumenti contiene | simboli che
consentono, mediante un clic del mouse, di accedere in modo rapido ai comandi
dei menu piu usati e disponibili. Se si posiziona per alcuni istanti il puntatore del
mouse sul simbolo, viene visualizzata una breve informazione sulla sua
funzione, mentre una spiegazione piu esaustiva compare nella riga di stato.

Riga di stato La riga di stato visualizza informazioni relative al contesto.

Barra delle applicazioni La Barra delle applicazioni contiene tutte Ile
applicazioni aperte ridotte ad icona.

La Barra delle applicazioni puo essere posizionata sugli altri lati dello schermo
utilizzando il tasto sinistro del mouse.
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La barra degl strumenti in SIMATIC

HSIMATIC Manager - [Pro1_16 — C:\Corsi_S74Pro1_16]

|< Messun filtro »

—%] = x

. [fl] Stazione! Stazione? Frogramma 57(1)
o . Stazione] TP
El CPU_com
EIF:_?I Frog_comT
(B Sorgenti
“.{z3 Blocchi
-l Starzione?
-2 Prograrmma 57(1)
Fremere F1 per la Guida. | o
Simboli di Windows Simboli di STEP 7
o : o
Ol %1 Nodi Accessibli
T ] Memory Card
Carica nel PLC
[EE _,
W Definisci Filtro
| <NoFiter > =l Attiva Filtro
Simulazione On/Off (S7-PLCSIM)
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Visualizzazione Offline / Online in SIMATIC
Manager

K SIMATIC Manager - Pro1_16 _[o0[x]
File Modifica  Inserisci Sistema di destinazione  Nisualizza  Strumentt Finestra 7
~]%| &| x|
=151 X| EPPro1_16 — C:\Corsi_S7\Pro1_16 ONLINE  _ |0 x|
=& Prol_16 =& Prol_16 0 SFC13
-l Stazionel = Stazione T sFC1
=@ CPU_convt T FCT £ CPU_canvt o SFC16R
=1z Prog_cony? T FC2 123 Prog_conv] O SFC17
{El Sorgenti ..y EIH::E:hi G sreta
'@ Blocchi El__ Staziohe? o SFC19
-l Stazionel m-(1 Pragramma S7(1) & 5FC20
=-z0 Programma S7(1) O SFC21
(B Sorgenti o SFC2?
8 Blocchi 4 SFCzd
o SFC2Y
o SFC30
o SFCH
O SFC32
O SFC33
O SFC34
]
Fremere F1 per la Guida. | | | v
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Visualizzazione Offline / Online in SIMATIC

Manager

Offline Nella finestra di SIMATIC Manager ‘offline’ viene visualizzata la
struttura di un progetto memorizzato sul disco fisso del dispositivo di
programmazione.

La cartella "programma S7* contiene gli oggetti “Sorgenti" e "blocchi.

La cartella  "blocchi" contiene i dati di sistema creati con [|'applicativo
“Configurazione HW e i blocchi creati con [I' Editor KOP/AWL/FUP.

Online Nella finestra di SIMATIC Manager ‘Online’ viene visualizzata la
struttura di un progetto memorizzato sulla CPU.

La cartella "programma S7“ contiene solo I'oggetto "blocchi".

La cartella "blocchi" contiene :

. blocchi dati di sistema(SDB)
. blocchi utente (OB, FC, FB)
. blocchi funzioni di sistema(SFC, SFB).
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Visualizzazione Offline / Online in SIMATIC
Manager

Si puo cambiare la visualizzazione tra offline e online con:
e Illcomando a menu Visualizza -> Offline o Visualizza -> Online
e« Con licona corrispondente nella barra degli strumenti:

Online

Offline.
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Percorso di memorizzazione progettl

K SIMATIC Manager

|28 %] = w2l

Lingua e mnemonico | Generalel \a’isualizzal Colonne | Archivial

—Lingua

File Sistemadidestinazione Yisualizza | Strumenti  Finestra 2

B

Crl+Alt+E

Impostazion...

Sl

o Impostazioni m
Impostazioni

—Mnemonico

Esempio 1

UELD

italigna

deutsch d
english

francais

esEaﬁDI

& Tedesco

" Inglese AllD

Impostaint accia PG/FC.

Lingua e mnemonico Generale |\/isualizza| Colonne | Archivial

—Percorso per progett

Sfoglia..

—Fercorso per biblioteche

CASIEMENSASTER?S7libs

Stoglia... |

™ Apri automaticamente nuowo oggetto inserito
™ Archivia automaticamente all'apertura di un progetto o di una hiblioteca

I Salva ordinamenta finestra e suo contenuto alla fine della seduta di lavaro

¥ Finestra offine " Finestraonline

Segnalazioni di sistema disattivate:

Adtiva |

Luca Sani

Annulla | ? |
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Creare un progetto

K SIMATIC Manager Ni=1E
File Sistermadi destinazione “isualizza Strumenti  Finestra 2

"

Muowio... Cir
-

Assistente 'Nuovo progetta’...
&pri... Cirl+0 & Muowo progetto " MNuowva biblioteca
Apri progettoversione 1., MName: )
Me e : | < | Inserlrg qlw il
File WinlLC 4 Mome | Percarso - n:‘)OmEttOee
ERROR_16 C:ATraduzioni\Eraor_16 prog
Cancella.. ERROR_32  C\Traduzioni\Eror_32 confeEmaEe
Bi : bdy_Project C:\Traduzioni\My_Froje — con "OK
e B RE L My Project  C\Corsi_S7My_Praje
Gestisci... Prol_16 ChCorsi_S7yProl_16
Frol_16L C:ATraduzioniyProl_1EL

Archivia.. Frol_32L C:ATraduzion,Prol_32L =
Disarchivia... K i

. Tipo: IPngettcu j
ImipwEts paiiE...
CE[FI"I[CII d| SEFIHUFE[ Destinazigne (pErCDrSD:]: §ng|Ia |
Irmposta stampante.. IC:\Traduzioni
1 Fro1_1BL iProgetto) — C:A TraduzioniyFrol_16L
2 Pro1_16 (Frogetio) — C:ACorsi_374Pral_16 )i ST ? |
3 by Project (Frogetto) — C:hCorsi_=74My_Froje

A kty_Froject (Frogettio) — Ch TraduzionitMy_Froje

Esci Alt+F4

Crea un nuowvo progetto o una nuova biblioteca.
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Inserire un programma S7

HSIMATIC Manager - paolo !Em
Eile Modifica | Inserisci  Sistermna di destinazione  Yisualizza  Strumenti  Finestra 7

D|@|§?|ﬂ| Stazione Pl ﬂE ﬂ

Sotto-rete r

|< MNessun filtro »

Programma 1 Programma 57

2 FProgramma td?

F
Boftwere B S Programme.

B e F

SmitEre 7

Takellzdensimbaal

SEfeEnte Esteria. .

Inserisce Programma 57 nella posizione del cursore. 7

Un programma S7 e un insieme di blocchi di programma, blocchi dati, commenti e
simboli che sono tutti riconducibili ad una applicazione. Quando si crea un
programma si crea anche tutta questa struttura che include tutti questi oggetti.

Ingegneria Elettrica 111° Anno
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Inserire un blocco S7

R\ SIMATIC Manager - Pro1_16
File Modifica | Inserisci  Sistemadi destinazione  “isualizza  Strumenti  Finestra ?

D— |Iﬁ: E? ||‘-H| SHEZIEHE k |< Messun filtro > ﬂE ﬂ

EtE-tete »

Bragranmme F

T B

Proprieta - Funzione m

Generale - Parte 1 | Generale - Parte 2 | Attributi |

1 Blocco organizzativo
2 Blocco funzionale

S Ere iy »

Nome

Linguaggio:

4 Blocco dati
5 Tipo di dati
b Tabella delle wariakhili

TiahelE densmEal
Nome simbolico

Commento al

= SEGENte ESEHE. .
'E!:;-‘Pm1_1 b — L ALUISL_afyErui_in

=8 Prol1_16

Stazionel Codice Interfaccia

Percorso progetto |
Fercorso fisica

|cACorsi_57\Prol 16

Prograrmma S7(1) Creato il 02/08/1399 18.26.24
(& Sargenti Ultima mocifica: 02/08/1993 18.26.24 02/08/1939 16.26.24
@ locchi Commenta: j

Annulla | ? |

Inserisce Funzione nella posizione del cursore. A
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Guida In linea STEP 7

K SIMATIC Manager - [Pro1_16 — C:\Corsi_S7\Pro1_16]
@Eile Modifica  Inserisci Sistemadi destinazione  Yisualizza  Strument Fiﬂestra|_3

Dlm’:lg?lﬁl ¥ ||E| ﬂ I@_E il_ =5 |< TE— j_ Argomenti della Guida...

LB

> ; Guida al contesto F
=B Pro1_16 G081
-- Stazionel Introduzione
=& Programma 57(1) | [ NeNN T (] £
(B Sargent = ;
@ Blocchi e <o = fal = (] B
MNascondi Indietro Avsarti Paginainiziale Stampa, Glossario O et

4 i Fs
Sommario |1nd|ce | Cerca | ﬂ

& M sz on — || Novita della versione
DS ||| 5.0 di STEP 7

@ Presentazione del prodotto e installazione
@ Elaborazione del progetto di automazione
@ Awio e utilizzo

@ Preparazione e elaborazione del progetto

SIMATIC Manager

@ Configurazione dellhardware e Filtraggio degli oggetti visualizzati sul
@ Progettazione di collegamenti e scambio dati lato destro della finestra di progetto
@ Programmazione di blocchi
@ Progettazione di messaggi o Possibilita di trasferimento al
e Senizio e supenvisione o SIMATIC Manager di parametri di
@ Attivazione del collegamento onling & impost— A0

Dffre diverse possibilita divisue @ Caricamento
@ Test ) ) . .
@ Diagnostica e Lavisualizzazione di alcune
@ Stampa e archiviazione segnalazioni di sistema potra essere
@ Come lavorare in pitl persone ad un progetto X d'ora in poi u::_l|sattwata. Con il
| | 3 pulsante "Aftiva" nella scheda

"anorala" (Strimanti s ﬂ
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A File Modifica  Inserisci Sistema didestinazione  Misualizza  Strumenti e & Biblioteche L |EJ| X|
i )
L] Nuovo.. Clri+N Messun filtro » Percarso
— A55|5‘ten‘te 'NUDED prggeﬂgl_._ — i e M Y - i3 [ e
= CASIEMENSASTER?\S7libs\STOLIES
At progetto versione 1.
Chiudi
Memary card 57 v i
File WinLC y —
2a Standard Librany
a8va Con name...
Stoglia...
Cancella... —l
Biorganizza...
Gestisoi s | il | i |
Archivia...
Disarchivia...
i Library — C:ASIEMENS\STEP7\S7libs\STDLIB30] [_ o] %]
Stampa | . File Modifica Inzerizci -ma.didestinazione “isualizza Strumenti  Finestra 7 = |E il
Irr;pnstagagina 0= g?lﬁ %l | |E_E| [=a o] EI < Messun filtra > 'IEI @I E”
= =
Campi di sc:ritlgra... : Communication Blacks
{53] IEC Function Blocks Communicati.. |[ECFunction  Organization  PID Contral 5557
lmpnsta stampante... {52 Organization Blocks Blocks Blocks Blocks Blocks Convert.
-7 PID Control Blocks
. +-(58] 55-57 Converting Blocks
1 Frol_16 (Progetta) — G4 Caorsi_S74Pral_16 Syetem A
2 Wy_Project (Frogetta) — CA\Corsi_S74My_Praje Trer Comedng Blocks System 57
Functi Converti
Esci Alt+F4
T
Apre un progetto o una hiblioteca selezionati. v
Premere F1 perla Guida. 7
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Concetti sulla memoria nell’'S7-300

Commenti

Simboli

Blocchi:

« Blocchi logici
(OB,FC,FB)

» Blocchi dati
(DB)

Blocchi:
 Blocchi logici
(OB,FC,FB)

e Blocchi dati
(DB)

Informaz.

Suppl..

Flash EPROM
Memory Card nel
PG
(successivamente
inserita nella CPU)

Luca Sani

All‘accen-
sione sen-
za batteria
di backup

Memoria di
Cafocchi:
« Blocchi logici
(OB,FC,FB)
» Blocchi dati
(DB)

; Informaz. Suppl..
Memoria di
lav.:e OB,FC,FB

| DB

n. riten.] riten.

Memoria di
sistpl, IPU

o M. T.Z

n. ritel!. riten.

Memoria
ritativa
ritentivi

» Blocchi dati ritentivi

il
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RAM Flash-
EPROM
Allo
spegnimen
-to senza
batteria di
backup
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Configurazione dell‘hardware e

parametrizzazione

Configurazione

Configurazione Assegnamento dei rack,
moduli e 1/0 decen-trati nella finestra
Configurazione HW. E' possibile
selezionare omponenti da un catalogo
hardware.

Parametrizzazi{m>

Definizione delle caratteristiche dei
moduli  parametrizzabili, es.:
comportamento allo startup,
aree ritentive, ecc.).

Conf. di preset

Configurazione hardware progettata e
parametrizzazione.

Cong. attuale

>
- <

Caricamento della configurazione
hardware del PLC in esame

Luca Sani
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Inserire una Stazione

K SIMATIC Manager - My_Project
-l g Y. |
File  Modifica | Insersci  Sistema didestinazione  Wisuslizza  Stumenti  Finestra 2

Stazione 1 Stazione SIMATIC 400 = E ﬂ
Softo-rete 2 Stazione SIMATIC 300

3 Altra stazione

4 Stazione H SIMATIC

GathEre Sy, b Stazione PC SIMATIC

Bl |elEE 2 b SIMATIC 55

TFG/PC

SoEel B SIMATIC 200 stazione

Programma,

WF=is = = ee =1

SErEEtE EstErna..

C:ACorsi_57\My_Proje
ct

ct [fl SIMATIC 30001) (80 My_Prograrm
SIMATIC 3001} ERicercanuast  TEMPI()

&z Wy Program

-z Ricetca guast

Inserisce Stazione SIMATIC 300 nella posizione del cursare. 5

Inserimento di nuova stazione E' possibile introdurre una nuova stazione nel
progetto corrente tramite il comando di menu /nserimento -> Stazione -> Stazione SIMATIC
300 o Stazione SIMATIC 400. Alla nuova stazione viene automaticamente assegnato il nome

(modificabile dall‘'utente) SIMATIC 300 (1).
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Apertura dell‘applicativo Configurazione HW

I SIMATIC Manager - [My_Project — C:\Corsi_S7\My_Proje]
@Eile todifica Inserisci Sistema di destinazione  Yisualizza  Strumenti Finestra ¢ _|E|i|

Eglf&- H = |< Messun filtro > ﬂE ﬂ

Harcwear

D3| 28)em| ]2l o [= 2

EI% bdy_Froject
= Funzioni

-- bdy_Program

E;Cnnfiguraziune HW - SIMATIC 300(1)

Stazione  Modifica  Inserisci Sisterna di destinazione  Yisualizza  Strurmenti Finestra 7
D= (8 &2 =2 bl 2| 58 e Erofilo: IStandard LI

E 1M SIMATIC 300(1) (Configurazione) — My_Project I = ¥ PROFIBUS-DP

logo hardware

.. SIMATIC 300
-- SIMATIC 400
F-Fl SIMATIC PC Based Contral

l | LIﬂ
M UR 4| | ]

IUnita di SIMATIC 57-300, k7-300 e
C7 (configurazione centrale)

Premere F1 per ottenere la Guida. s
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Apertura dell‘applicativo Configurazione HW

Configurazione HW
Questo programma € necessario per configurare, parametrizzare ed effettuare
diagnostica sull‘hardware.

Iniziare una configurazione

Per iniziare la configurazione di una stazione:

e selezionare una stazione hardware nel SIMATIC Manager e  scegliere |l
comando a menu Modifica --=> Apri oggetto o

e doppio-click sull‘oggetto Hardware

“Configurazione Hardware* Questa e la finestra dell'applicazione
“Configurazione Hardware® con la quale e possibile inserire componenti dalla
finestra “Catalogo Hardware“La barra del titolo di questa finestra contiene I
nome del progetto ed il nome della stazione.
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Apertura dell‘applicativo Configurazione HW

"Catalogo Hardware*

Per aprire il catalogo:
. selezionare l'opzione menu Visualizza -> Catalogo

Se e selezionato il profilo standard per il catalogo, tutte le famiglie di
componenti (rack, CPU, moduli, ecc...) compaiono nella finestra “Catalogo®.

E‘ possibile creare profili di catalogo personalizzati contenenti elementi di uso
frequente selezionando l'‘opzione menu Strumenti -> Profili Catalogo.
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Creazione di una configurazione Hardware

[ifl Configurazione HW - SIMATIC 300(1)

Stazione  Modifica  Inserisci Sistema di destinazione  %isualizza  Strumenti Finestra ¥

D222 5y S| 2| sl =@ 2] K

Catalogo hardware

Erofilo: I Standard ﬂ

PS307 5A = =00 SM-300 ]
CPU314 =0 AlfAD-300

B0 AR300
w0 AD-300
- & DI/DO-300
S | =3 D300
E ..... SM321 DITBxACT 20
..... SM321 DITERACT 20
..... SM321 DI ExDC24Y

— ——————— - ShA321 D BxDC24Y
Connettore I_Init& Mumero di ordinazione SM321 DI ExDC2 Y

FPSa07 ba, BES? S07-1EAD0-0&40 4+ 8 i ShA321 DI G2 4y
CEL314 RESY 314-1AED04-0AB0 Sh321 DI BxDC2dy

. ............................................................................................................................................................................................................... SM321 Dl‘l Echzq'\"{l" ."':"'.”ﬂrme
; | [ m— — G  ennyaeey| . ., A ShA321 MIAPvATT 2 bt
- q |

BESY 321-1BHO0-0A40
Lnitd ingressi digitali DG 24%. & gruppi di 16,
non per la configurazione con moduli di bus aftivi

) [ [ s O PO | —

Fremere F1 per ottenere la Guida.
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Creazione di una configurazione Hardware

Generare una configurazione di preset Generare una configurazione di
preset significa definire la composizione del/i rack in termini di moduli presenti e
loro posizione.

Rack / Guida profilata Aprendo il catalogo hardware e la famiglia SIMATIC
300, al suo interno e possibile reperire la sottofamiglia "RACK-300" che contiene
I'icona della guida profilata di supporto per i moduli. E' possibile inserire la guida
nella configurazione tramite doppio click o tramite drag & drop.

Due griglie di descrizione del telaio compaiono quindi nei due riquadri della
finestra di configurazione: un elenco riassuntivo nel riquadro superiore e una lista
dettagliata con numeri di ordinazione, indirizzi MPI e 1/0O nella parte inferiore.

Alimentazione Se e necessario inserire un alimentatore, e possibile prelevarne
uno appropriato dalla sottofamiglia PS-300 e collocarlo nel posto n° 1 tramite
doppio click o drag & drop.
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Creazione di una configurazione Hardware

CPU E* possibile selezionare una CPU dalla sottofamiglia CPU-300 e collocarla nel
posto n°® 2

Slot No. 3 Lo Slot n°® 3 e riservato come indirizzo logico per un modulo di
interfaccia (per configurazioni multirack). Se la posizione n° 3 deve essere
mantenuta disponibile per il successivo inserimento di un‘interfaccia di espansione
IM e possibile inserire un modulo vuoto di chiusura bus DM370 (DUMMY).

Moduli segnale Dallo slot n° 4 in avanti, e possibile inserire a piacere finoa 8
moduli segnale (SM), processori di comunicazione (CP) o moduli funzione (FM).
Per inserire un nuovo modulo e sufficiente selezionare lo slot ed effettuare doppio
click sul modulo voluto nel catalogo

E‘ comunque possibile inserire dovunque moduli tramite drag & drop.
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Scheda Sommario Indirizzi

[il configurazione HW - SIMATIC 300(1)

Stazione  Modifica  |nsetisci Sisterma di destinazione  Misualizza  Stumenti Finestra

Ingegneria Elettrica 111° Anno

4

D[2[3-® % & s

| et By oy |

il

i “ |
Catalogo Chrl+K

12 Egﬁg ?ﬁ Sommario indinzzi... Ctrl+L
3 .
4
4 |14 DlExDC2ay Eiltra _
ommario indirizzi
E E E!l?iDEEiﬁHn [ L Earrﬂ degh ctrur
1 I v Barra di stato dlrlzzl da:

Fremera F1 per ottenere |la Guida.

Aggiarna

(0 UR : L
Disponitelai dit

“Sommario Indirizzi”

Areainditizzi da: 0 a: 1023

Lib. &ssegnazione indinzzi:  No

Telaio di montaggio/ 0y2 [P
Posto connettore:

Connettare Lnita Mume Fite: = Ingressi ¥ Uscite = Hntervalliindiizz Stampa... |

1 i F=307 BA, BESY 3
CRU314 BESY 3
1 DhexDC2dy BESY 3

1 DhExDC24y BESY 3
] DO16xDC24v0 EAREST 3

r-a

(m ey I O O T}

T ¥ mm gl

4 b DNexDC24y

16 17 DhexDCz4v

142 367 AlSADA 441261
g 9 DO16xDC24v /054
12 13 DO1BxDC24v/05A
20 21 DOBxDC24Y f1.5A

KLY 388 Al/ADD 441281

=3 17

e Y e e Y e R e e Y e

Luca Sani
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Proprieta della CPU

EL;;:CunﬁgurﬂziunE HW - SIMATIC 300(1)

Stazione Modifica  Inserisci Sisterma didestinazione  Misualizza  Stumenti Finestra

B

#

x|

Dl2-R % 8] ®le| sl =@ % el

1] SIMATIC 300(1) (Configurazione) — e be I
T Allarme dall'orologio | Schedulazione arologio | Diagnostica / Orologio | Frotezione
Generale | Aysiiamento | Ciclo / Merker di clock Ritenzione | Allarrmi
T e S CPU1 4
3 tMemaria di levoro 24K8; 0.3ms kAW, connettorebPl; configurazione a pil file ﬂ
4 |[§ Die«DCedy ino 2 32 unita
5 |1 DiexDC24y
T Cno1 R A8 R A, j
1 M. di ordinaziane: BESY 314-1AE04-04B0
Marne:
il UR
— Interfaccia
Connettore Unita ML Tipo: hPI
1 Fsal? 5A BE: Indlirizzo: 2
2 % CRUI14 BE: -
7 Collegata: el Eroprieta...
q 1 DhexDCeay BE:
5 i DlexDC24y BES||Fnmmens
b 1 DOExDC24v /0 BARES &
Fremere F1 per ottenere la Guida.

QK
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Proprieta della CPU : Generale

Proprieta - CPU314 - (RD/S2) x|

Allarme dall'orologio

Generale

Sigla:

| Suadiamento |

M. di ordinazione:

Schedulazione orologio

CRU314

Ciclo / Merker diclock |

| Diagnostica / Oralog

Ritenzione |

io | Proteziane

Allarmi

Memoria di lavaro 24K8: 0. 3ms/ ki connettoretPl; configurazione a pid file ﬂ

ino & 32 unité

BESY 314-1AED4-04B0

[armne:
—Interfaccia

Tipo: P

Indirizzo: 2

Collegata:; MO Prof
Comrmento:

-]

Proprieta - Nodo MPI CPU314 (R0/52)

Generale  Parameti |

Indirizzo:

Yelocita di trasmissione:187.5 kbit/'s

Softorete:

Indlirizza MP pit alta:31

— hon collegata in rete — Nuova...
MPI(T) 1875 khits
I eif=i= 00

Scheda “Generale” La
scheda  “Generale” fornisce
informazioni sul tipo di modulo,
la sua posizione e, in caso di
moduli programmabili, I'indirizzo
MPI.

Indirizzo MPI Se e
necessario connettere fra loro
diversi PLC via porta MPI
occorre assegnare a ciascuno di
essi un diverso indirizzo MPI.
Cliccare sul pulsante “MPI” per
accedere alla finestra “Proprieta
nodo MPI”, che contiene le due
schede “Generale” e
“Collegamento di rete”.

Luca Sani

DSEA Universita di Pisa
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Proprieta della CPU : Avviamento

Proprieta - CPU314 - (R0/S2) x|

Allarme dall'orologio | Schedulazione orologio | Diagnostica / Orologio | Protezione
Generale Avviamento | Ciclo / Metker di clock | Ritenzione | Allarmi

¥ Sraments con catfigurazisne prefiseata diverss da guellsatis]z

¥ Eancellm PUEl esiamenta

I¥ | [netilita iassiamente in caso of v iamente maniale
[mdipendentemente dal commuiaiore of evsiamentio e dalla comunicazimme vig BE el

—Awviamento dopo alimentazione OMN (indipendentemente dal commutatore di awwiamentao)

L Bl aamenta £ A Emenia red o

— Tempo di controllo per

segnale di pranto dell'unitd [100 ms]: 650

trasferimento dei parametri alle unitd [100 ms]: 100

I

figssiarente [TUme]:

K, Annulla 7
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Proprieta della CPU : Ritenzione

Rilevanti solo se la CPU

non ha la batteria
tampone E><

Proprieta - CPU314 - (R0/S2) x|

Allarme dall'arologio | achedulazione oralagio | Diggnostica { Cralogio | Froteziane

Generale | Ayajiarnento | Ciclo / Metker di clock Ritenzione | Allarmi
—Ritenzione

Mumera byte di merker da MB [ I

Mumero temparizzaton 37 da TO; ID

Mumero contator 57 da Z0; IB
—Aree

M. DB Indlirizza a byte Mumera byte

Area atitenzione 1;
Area aritenzione 2
Area atitenzione 3:
Area atitenzione 4;
Area atitenzione &
Area atitenziong b
Area atitenzione 7

Area atritenzione §;

ALLLELLE
ERRNNRRN
ERRNNRND

Ok,

Annulla |

Luca Sani

DSEA Universita di Pisa
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Proprieta della CPU : Ciclo / Merker di Clock

Proprieta - CPU314 - (R0/52) x|

Ingegneria Elettrica 111° Anno

Allarme dall'orologio I Schedulazione orologio | Diagnostica / Orologio | FProtezione
Generale I Avniiamento Ciclo / Merker di clock Ritenzione | Allarmi
— Ciclo
¥ Agmimrmaments ciEliEs mmeaghe di precessa
Tempo di contrallo del ciclo [ms]: 1580
B = e e [ e e =i IEI
Carico del ciclo a causa della comunicazione [7]: IEU
Hirersione immmagine dilprocessa I vI
—kderker di clock
W tderker di clock
Bvie di merker: 100
Bit Merker diClock 7 | 6 4 (31 2]1/(0
Annulla ?
Frequenza (Hz) | 0.5 [0.62 1251 2 |25 5 | 10
Periodo (s) 2 |16 0.8105]04(0.2|10.1

Luca Sani

DSEA Universita di Pisa

Merker di clock

I merker di clock sono
bit che cambiano
periodicamente il loro
stato (rapporto
segnale alto - segnale
basso 1:1).

Ciascun bit del byte di
clock risulta soggetto

ad una particolare
frequenza.

Esempio di luce
lampeggiante con
frequenza di 0.5Hz:
(Periodo = 2s, luce

ON = 1s, luce OFF =
1s).
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Salvare la Configurazione HW e caricarla
nella CPU

Eré:Cunﬁgurﬂzinne HW - SIMATIC 300(1) X

Stazione Modfica Inserisci  Sistemadidestinazione  Visualizza  Strumenti Finestra 7
Nuova... CHl+1 =) Y
Apri.. Chl+0 J_l J J
Apri online
Chiudi
aalva e campila Cirl+3
Froprieta...
Importa...
Esporta.
‘Verifica coerenza Chel+AlH+K Carica @

(solo con la CPU
Stampa.. Chrl+P b di ordinazione L in modalita STOP)
Anteprima di stampa... 21EADFIAAD
Imposta pagina... 4-1AEN4-0AB0 ¢
Imposta stampants.. —
1-1BHO0-0AA] i i
1 My _ProjectiaIMATIC 300(1) [1-1BH00-04A0 [ o
2Pro1_16LStationt talilalllal i
JPro1_1BL\SIMATIC 3001 E E E
] ]
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Caricare la Configurazione HW attuale nel PG

E::Cunfigurﬂziune HW: Configurazione hardware EE

Stazione  Sistermna didestinazione  Yisualizza  Strumenti ©

Olezle (e (] 2 Ele| sl =] 2] el

Seleziona indirizzo nodo m

Apri Progetto Indicare |'unité con cui sivuole comunicare.

* Progett ' Bililiateche

Telaio di montaggio: IEI 3:
Posto connettare: |[| 3

Maome | Fercarso -
ERROR_32 CACorsi_S57\Errore_32

— otazione di destingzione

ERRORE 16 CACorsi_S74Errore_16
hdy_Froject ChCorsi_s Wy _Froje & |ocale  viarouter
hdy_Project Cihtrad2\hy_Froje
Prol_16 C:'ﬂ,CDrE!_S?HPrM 16 — Callegamenta stazione di destinazione——
Frol_16L C:ACorsi_S?\Pro1_16L
Pra1_32L C:\Corsi_S74Pro1_32L |ﬂ Tipo: [P ~
L | | . 3 Indiriz =~ |2 j
Apri;
My Project
Sfaglia.. gunilis !
4]
0] 4 Annulla | ?
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Visualizzazione della Diagnostica Hardware nel

SIMATIC Manager

E&Cunfigurﬂziune HW - [Station] (Diagnostica)] ONLINE = |I:||i|
E'h Stazione Modifica  Insersci Sistema di destinazione  Yisualizza  Strumenti Fipnestra 2 i |E|i|
: Stato dell'unita - Al2x12Bit ONLINE 0] X
D5 5] & =™ i - =L
Percorso;  |Online’Station] \CPU315-2 DP Stato difunzionamento della CRLU: STOP
Stato: Errare Stato difunzionamento dell'unita; ---
|Allarme di diagnastical N\

i

2 CPU315-2 DP Denominazione: Al 2Bit Identificazione sistema: SIMATIC 300

A0 Adssier T8

3 Wersione: M. ord./ Danam. | mpohents Yarsione

F D202y BES7 331-7KB01-04B0

5 DO32DC240.54 E8Stato dell'unita - Al2xY2Bit ONLINE o [ ]

b DIB/D0 5% Doppio Percarso:  [Online\Station1\CPU315-2 DP Stato di funzionamenta della CPU: STOP

7 Al2«1 2Bt clic Stata: Emore Stato di funzionamenta dell'unitd: ---
1 I | Telaio dimontaggio: 0 BEIE | |

Posto connettore: 7 Diagnostica standard dell'unita:
Errare esterno
I:D:I UR tancalatensione ausiliare esterna
Unita difettosa.

Connettare | ] Unita Stato: Gu

1

2 @ CPU315-

e Admaiar £

3

4 DI3Zx0Ce Diagnostica specifica del canale (M. canale 0-max.):

5 DO3exDC Chiudi | Aggioma |_ M. canale | Errare

B [ LS L — )

7 Al2x12Bit BES? 331-7KBD

A
Fremere F1 per ottenare la Guida,

42/86 Luca Sl Aggioma | Stampa. ? | _
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Visualizzazione della Diagnostica Hardware nel
SIMATIC Manager

Introduzione Tramite questa funzione si accede ad una panoramica dello stato
del PLC. Se ad esempio vi € un difetto hardware in un modulo dotato di
diagnostica, e possibile identificare sia il modulo sia la sua posizione attraverso un
particolare simbolo. Effettuando doppio click sul modulo difettoso vengono mostrate
informazioni supplementari.

Accesso al comando Selezionare il comando Sistema di destinazione-
>Diagnostica hardware nel SIMATIC Manager. Una seconda possibilita consiste
nell‘aprire la configurazione HW Online o cliccare sul pulsante sulla barra degli
strumenti.

Descrizione Accedendo alla diagnostica di sistema, la configurazione
hardware viene letta dalla CPU (vedere la parte sinistra della figura). In questa vista
vengono visualizzati tutti i moduli presenti (inclusi quelli in rack di espansione e gli
I/O decentrati).CPU in stop o difetti nei moduli vengono evidenziati con apposita
icona.E’ possibile effettuare doppio click sulla CPU o sui moduli difettosi per
ottenere informazioni diagnostiche supplementari (vedere la parte destra della
figura). Nell’esempio di figura vi e un difetto di alimentazione nel modulo analogico.
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Simbolico

E‘w Editor di simboli - [My_Project\My_ProgramSimbaoli] i
b]a._l Tahkella Modifica  Inserisci Yisualizza  Strumenti Finestra 2 ;IEIEI
SlE| 8| $lw=l@ o] [~ ~]%| N
Simbolo Indirizzo Tipo di dati Commento A~

1 |A4.0 A, 4.0  BOOL Riserva |

2 |Act=Preset A, 47 BOOL Preset production data fulfilled?

3 |Analogico F&: & FC 3 Salva e elabora valore analogico

4 |Assemblaggio Finale FC 7 FC 7 assemblaggio finale, conteggio degli o

5 |Auto Start A, 45 BOOL Awiamento automatico

6 (Ciclico OB 1 OB 1 Esecuzione ciclica del programma

7 |Contatore?parti L B3 COUNTER  Conta gli oggetti che passano da LB

8 |Controllo peso FC & FC &  Leftura peso / visualizzazione / Control

9 |Display AWV B WWORD Mumero di oggetti preassemblati [/ pes

10 |fronte LB1 Mo 1022 BOOL merker per rilevamento fronte alla barr

11 |H1_PREAT A, 8.1 BOOL LED alla postazione 1

12 H? PREAZ A, 8.2  BOOL LED alla postazione 2

13 H3 PREAZ A, 8.3 |BOOL LED alla postazione 3

14 H4_ Finale A, g4  BOOL LED alla postazione finale

16 |HS ON A, 41 BOOL Impianto OM -
—— o TR ﬂJ

Fremere F1 per oftenere la Guida.

L
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Indirizzamento Assoluto e Simbolico

U E 0.0 U “IMPIANTO_ON"
= A 8.0 = “INDIC_ON"
U EO.4 U "COM_AVANTI"
= A 20.5 = "MOTORE_AVANTI"
Call FC18 Call “CONTEGGIO "
Simboli Indirizzi Tipi Dati Commento
MOTORE_AVANTI[ A 20.5 BOOL Motore in moto
CONTEGGIO FC18 FC18 Conteggio bottiglie
IMPIANTO_ON E 0.0 BOOL Awvia l'impianto
INDIC_ON A 8.0 BOOL Indicatore: Impianto “On”
COM_AVANTI EO0.4 BOOL Interuttore comando Motore
s i J R A J
(max. 24 (max. 80
caratteri) caratteri)
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Indirizzamento Assoluto e Simbolico

Indirizzamento Assoluto Nellindirizzamento assoluto si specifica l‘indirizzo

diretto (p.e. ingresso E 1.0).
In questo caso non c‘e bisogno della Tabella dei Simboli, ma il programma e

difficile da leggere.

Indirizzamento Simbolico Nell‘indirizzamento simbolico si fa uso di Simbolis
(p.e. MOTOR_ON) Invece di indirizzi assoluti. I Simboli per gli ingressi, le
uscite, I timers, i contatori, i bit di memoria ed i blocchi, vengono gestiti tramite
la Tabella dei Simboli.

N.B. Quando si digita un nome simbolico, non e necessario includere le
virgolette: le inserisce automaticamente l‘editor di = programma.
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Indirizzamento Simbolico - Generale

Dove sono usati i Simboli?

Dove vengono editati?

Con quale strumento?

Dati Globali:

- Ingressi

- Uscite

- Merker, timers, contatori
- 1/O di periferia

Tabella dei Simboli

Editor di programma

Dati Locali:
- Parametri
- Dati locali / temporanei

Etichette

Tabella di dichiarazione
dei singoli blocchi

Codice
dei singoli blocchi

Editor di programmg

Editor di programmg

Blocchi:
- OB
- FB
- FC
- DB
- VAT
- UDT

Tabella dei Simboli

Editor dei Simboli

Elementi di Blocchi Dati

Tabella di dichiarazione

DB

Editor di programmg

Luca Sani
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Apertura della Tabella del Simboli

E KOP{AWL/FUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

I+ File Modifica |nserisci  Sistemadi destinazione  Test  Wisualizza | Strumenti  Finestra 7

Dl(e-la| 8] o lle] =[] wlal[e sl 2 B

Impostazioni...

Chrl+Alt+E

‘ I'I'SEII'

| —
f—n
—

KI

Apre latabella dei simboli attuale.

"riserva"

Q

Dati di riferimento

Tabella dei simboli Cirl+Alt+T

Eiw Editor di simboli - [My_ProjectiMy_Program}Simboli]

Si puo aprire la tabella dei simboli selezionando dalla barra del menu I‘'opzione

b‘] Takella Modifica  Inserisci Yisualizza  Strumenti Finestra 2 ;Iilil
Z|e| B 4|l o - ~] 3| W
Simbolo " Indirizzo Tipo di dati Commento B
27 \Man_Start A 44 BOOL Awiamento Manuale
28 |Merker_clock il 103 BOOL Frequenza di lampeggio dal merker di
29 |Modalita FC 4 FC 4 generatore della modalita e frequenza J
30 |Modi_funz ABE 4 BYTE Waodalita di funzionamento
31 |WV200 MY 200 WORD parcla di merker limitativa
32 |Mastro trasportatore FC 6 FC 6  Operazione del nastro{sx/ dx, Fronte ¢
33 |Mastro_avanti Mo 1020 BOOL Bit di comando per marcia nastro avar
|34| nuovo_awiamento OB 100 OB 100 MNuovo Awiamento Jj
1 3

Premere F1 per ottenere la Guida.

[

Tabella dei Simbo/i dall'interno dell‘editor KOP/FUP/AWL.

Si puo aprire la Tabella dei Simboli anche dal SIMATIC Manager, selezionando licona
“Programma” nel pannello sinistro della finestra di progetto, e facendo doppio clic sull'‘oggetto

“Simboli”.

Luca Sani
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Editazione: Trova e Sostituiscl

@1 Editor di simboli - [My_ProjectiMy_ProgramiSimbaoli]

H] Tabella | Modifica Inserisci Wisualizea Strumenti  Finestra 7 _|E’|i|

E’;lnl &|  AnnullE Eirliee ,l?}; K2
J Eiristing Bl - J J
dati Commento -
27 Man  Tagla Crl+i Awniamento Manuale
28 |Merl Copia Ctrl+C Frequenza di lampeggio dal merker di ¢l
29 |Mod, Incolla Chi+ | generatore della modalita e frequenza di
30 |Modit " cancells G Modalita di funzionamento
31 |MWY | Trova/Sostituisci X
32 |Mact =2eleziona L | -
33 Mact Annulla selezione Cerca; Sostituisci con:
34 - jado | faan ~|  Opzioni «
LB Trova/Sostituisci —_—
35 |OMN/CC Trova successiva Crl+4 I —Cerca
36 P_LI  waialariga.. Chl+E | {r Gil ! Bu & Tutto:  Selezione
37 |Pesc |
38 |Pesc Cormpila caselle sirmbaoli |
39 |Posc Eroprieta speciali dell'oggetn r | I™ Solo parole intere ™ Maiuscale/minuscole
40 |Freassemblaggio  FC & FC 5
4 I | Trova SEEtiEE! | Sostituisci tutto | Chiudi | T |

Trowa o sostituisce il testo nellatabella dei simboli atuale.

T 7 |

TrovafSostituisci B

Cerca: Sostituisc con:

|A4.D ﬂ |A4_1

ﬂ Opzioni »» |

Luca Sani
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Visualizzazione: Filtri

Eiw Editor di simboli - [My_Projecti\My_ProgramSimboli]

b];|._| Tahella Modifica [|nserisci | Wisualizza  Strumenti  Finestra 2 =
E’;lnl @ c}éllﬁl nlﬁ' Ingrandisci Chrl+Murm+
- Riduci Cirl+Murn- =
Simbolo e Commento 4
it i
2 |Act=Preset A A
3 |analogico F Ordina.. |5t - Elencafilti
4 |Assemblaggio Finale F b | fel e o —
§ |Auto_Start A Colonne &, M. C s [ ISDIDingressi E‘E:gsd?éiifilfttnﬂél_l_iaiiEEle)”adel simboli
6 |Ciclico C ¥ Barra degli strumenti ne
7 | Contatore?parti 7B ot Nuovoitn | Seba | &l
8 |Controllo peso FC 8 FC 8 Leftura pes
9 |Display AW 6 WORD Numero di o —Wisualizza simboli con proprieta...
10 |fronte LB1 Mo 1022 BOOL merker per | Home: | J Seninin o
11 |H1_PREA1 A 8.1 |BOOL LED alla ol " | J supanisione: |* -[
12 |H2_PREAZ A 82 BOOL LEDallapel | o | | comuissire: O
13 |H3_PREA3 A 3 |BOOL LED alla pc =R ' - '
14 |H4 Finale A 84 |BOOL LED alla pc| | Cammento: § | Messaggi F=
|
7 ; : : I —Visualizza simbaoli...
Filtra la visualizzazione secondo determinati criteri. : i
v Monvalidi
{nan univaci, incompleti)
Annulla 7
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Visualizzazione: Ordina

Eiw Editor di simboli - [My_ProjectiMy_Program’Simbali]

é._] Tabella Modifica  Inserisci | Yisualizza  Sturmenti Finestra 7 ;Iﬁlil
E’;lnl @ ) ||E| ﬂlp, Ingrandisci Cirl+Mum+
- Riduci Crl+MNurn- =
Simbolo Bt it Commento =
1 A40 ]
2 Act=Preset A Filtra... roduction data fulfilled?
3 Analogico FM ‘are analogico
4 |Assemblaggio Finale F - cojomes M. aggio fin, conteggio degli ogg
5 |Auto Start A : _ Mo autor  ico
6 Ciclico ClpE L e ne cic. el programma
7 | Contatore?parti B oggetti cne passano da LB
9 Display A B WORD
10 fronte LB1 Mo 1022 BOOL e
11 H1_PREA1 A, 81 |BOOL = ' : : :
12 |H2_PREA2 A 82 BOOL 2o ording grescents s
13 |H3_PREA3 A 83 [BOCL e r-r|=-
- ?4| be_Firials A o B00. Indirizzo in ordine decrescente j
Ordina lawisualizzazione secondo determinati criteri,
0K Annulla >
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Tabella del Simboli: Esporta

Editor di simboli - [My_ProjectiMy_ProgramiSimboli]
Tabella Modifica Inserisci Wisualizza  Strumenti  Finestra 7

Cirl+0
Cirl+F4

Aqr...
Chiudi

Al (Sl

Commento

Froprieta...

Imparta...

Stampa.. Ctrl+P
Anteprima di stampa
Imposta pagina...

Imposta stampante...

raduction data fulfillag

Dove si vuole salvare la tabella ?

1 bty Projectihy Program’Simbali

2 ERROR_1R\ERROR_40\CPUA12-1 (114 D1A, 4 Simboli
3 Pro1_1E6LMy FrogramySymbols

4 Prol1_16L4Station1 Y CPU_coms \Prog_c. A\ Symbaols

Esci Alt+F4

Copia nel file latabella dei simboli selezionata o part d'essa (in un altro farm

elabora valore analogi

Esporta

Co 1

Cetca in; I@Tmp

¥

MNMaome file:

Itab_espur‘[ata.dif

Apri

Tipo file:

IFDrmatD Data Interchange*.DIF)

Annulla

5

Luca Sani
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In giale formato si desidera salvare
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Tabella del Simboli: Importa

g Editor di simboli - [My_ProjectiMy_ProgramSimbaoli]

é‘] Tahella Modifica |nserisci Wisualizza  Stumenti Finestra 7 i |E|i|
= At e+ ]

—  Chiudi Cirl+F4

| | Commento |

L EalvE St m
L roduction data fuIﬂIIe;I?
|- elabora valore analogico
| Importa... agqio finale, conteggio degli oge
BN rto Altomatico
_1 e Importa
| Anteprima di stampa Cercain: I@Tmp j ﬂ o [
| Imposta pagina...
| ' Imposta stampante...

1 . .
_1 1 Wy Projectiby_ProgramiSimbali ] <::| ?.eleztlonare QUI la
-, 2ERRORLIBERROR_400\CPUAT2-! lreciely;

—1 3 Prol1_1B6L\My Program’, Symhbols
—1 4 Prol1_16LYStation\CPU_care14Prog
4_ Esci
Inserisce la copia di un file mermarizzato (in un &
Mame file: Itab_espunata.dif <‘I:]_ Nome del File
Tipofile: IFDrmatc: Data Interchange(® DIF) j Annulla
/\

17

Selezionare il formato del
file
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Simboli: Priorita

@KOPIAWLIFUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

T} File Modifica |nsersci Sisterna di destinazione Test  Wisualizza  Stumenti Finestra 2

=15 x|

i

Priorita:
L Simboli

" —My_ProjectyMy_Program]

Il MO =] =
Strumenti  Fines ;Iﬁlil

0[[2-=| & selhl@ ol il [<
& w2 B & 2ZzEEEEEE] e

"Imp ON"
srR L . .
Petart! |AB.D Flmp_ 0N/ Impianto Awvigto
p " _OR Q (-
Priorita:
Indirizzo Assoluto
Vecchia Assegnazione:
Imp_ON = A8.0
HBiKOP/AWLIFUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program Nuova Assegnhazione:
TF File Modifica Insersci Sistemnadidestinazions  Test  Wisualizza |mp_ ON=A4.0
Strurnenti  Finestra  ? - Elﬂ
FCl @ Impianto j
:g‘ééi}-‘e-p‘_@:‘;-__' Impianto ON /OFF
®3.0
SR
"Start" —{8
"Stop™ <R -
i LIJ

” Imp_ON ”
S#M 0/ Imp_0ON / Impianto Avvigto

"Start" —8§

"Stop" _OR Q_

s o

Premere F1 pernchiedere la Guida. |0fﬂme |S|mt\Seg 1 |\NS 7 i |
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Simboli: Priorita
Introduzione Se si desidera cambiare un assegnamento in un programma gia esistente, e

possibile decidere se debba essere prioritario nel cambiamento l'indirizzo assoluto o quello
simbolico.

Selezione Nel SIMATIC Manager, si selezioni con il tasto destro del mouse l‘oggetto
"Blocchi” di un programma S7. Si selezioni I'opzione da menu Proprieta e quindi la voce
"Blocchi®. Si puo scegliere tra “Valore Assoluto” o "Simbolo" nel campo “Preferenza
operando".

Priorita: Valore AssolutoCon questa scelta, l'indirizzo assoluto di un operando non
cambia, se si decide di modificare I'assegnamento di un indirizzo nella tabella dei simboli.
Nell'esempio sopra, lindirizzo dell‘'uscita A 8.0 (nome simbolico “Imp_On") e stato
cambiato in A 4.0 nella tabella dei simboli. Con la scelta “Preferenza operando: Valore
Assoluto”, il programma continua ad usale l‘uscita A 8.0.

Priorita: Simbolo Con questa scelta, I'indirizzo assoluto di un operando e commutato nel
nuovo indirizzo inserito nella tabella dei simboli. Nell‘'esempio sopra, l'uscita A 8.0 (home
simbolico “Imp_0On") e stato commutato nell‘indirizzo A 4.0 nella tabella dei simboli. Con la
scelta “Preferenza operando: Simbolo“, l'indirizzo viene commutato da A 8.0 a A 4.0
all'interno dell'intero programma. Il nuovo indirizzo prende il nome simbolico di quello di
cui prende il posto. In questo modo e possibile cambiare lindirizzo assoluto in un
programma preesistente che faccia uso di indirizzamento simbolico.
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Editazione di blocchi

HﬁKDPIAWL,"FUP - [FC1 — My_Project\Programma S57{2)]

i F File Modfica Inserisci  Sistemadi destinazione Test  Yisualizza  Strumenti Finestra 2 _|E|£|

Segmento 1:: Impianto ON / OFF

8.0
E0.D =
— . 2
E0.1
/1 R
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Avviare |'Editor KOP/AWL/FUP

K SIMATIC Manager - [My_Project — C:\Corsi_S7\My_Proje]

%Eile Modifica  Inserisci Sistema di destinazione  Yisualizza  Strumenti  Finestra 2 _|E|i|

D|ﬁ’- §?|ﬁ| # ||E| @ I'ﬂ_ﬂ EEIZ’E- e = |< Messun filra » jE ﬂl
= 8 My_Project = 0BT o J——
E-- My_Prn:ugrarn -- Combinaziane hinaria
(B Sorgent =-{&1 Op. di canfronto
/23 Blocchi ;

-8 Op. di conversione
> -1 Contatori
@8 Richiamo DB
(8] Op. di salto
-1 Funz. invirgola fissa
&8 Funz. invirgola mobile
DllE 8| e =c] zsl fe w2 k2 B ] S]] @& Op.dispostamento
B-E8 Op. di contrallo del programma
-- Op. di spostamento/ratazione
FCl @ Titolo: -G Bit di stato
--@ Temparizzatori
--@ Operazioni logiche a parola
-8 Blocchi FB
Segmento 1': Titolo: k=8 Blacchi FC
IS e (@ Blocchi SFB
Commenta: g8 Blocchi 5FC
=21 Multiistanze
-4l Biblioteche

EKOP,"AWLIFUP - [FC1 — My_Project\My_Program]

T} File Modifica |nsetisct  Sistemadidestinazione  Test  Yisual Strumentt Finestra 2

Commento:

Fremere F

Muowo segmenta T

oE o
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Avviare |'Editor KOP/AWL/FUP

Avviare |I'Editor

L’Editor KOP/AWL/FUP viene avviato dal menu Avvio -> Simatic -> STEP 7 ->
KOP,AWL,FUP - Programmazione di blocchi S7.

D’altra parte e piu semplice avviarlo nel seguente modo:

1. Selezionare la cartella "blocchi" nella finestra principale di un progetto
SIMATIC Manager.

2. Per aprire [I'Editor cliccare due wvolte su un blocco qualsiasi.

Elementi di Programma

Nei linguaggi di programmazione KOP e FUP si pu0 inserire un elemento

grafico direttamente nel programma utilizzando la barra degli strumenti.

Cliccando sull'icona " Elementi di programma " si apre una finestra contenente
tutti gli elementi grafici che e possibile inserire.
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Componenti dell’‘Editor KOP/AWL/FUP

HSKOP/AWL/FUP - [FC1 — My_Project\My_Program]

T F File Modifica Inserisci  Sisternadidestinazione  Test MVisualizza  Strumenti Finestra @ = |E|i|
] 2 = = O = T i e P N
Tabella d|_ Indirizzo |Dichiarazione (Home Tipo ¥ale | £ Nuovo segmento i
Dichiarazione in =40 Combinaziane hinaria
I:> P 0000 | m: 1 _| |_
T 0 9 9| . = _l'fll_
-  — 00 1 - Al —|NOT|-
Eemp S _U
..... = _(#:'_
..... <1 —[F{j
i ﬂ ..... < —(3)
..... FI RS b
F
Sezione Istruzipnkti : Impianto j """ il SE{\”
. | | [N, <1 —[M—
:LS_e_g_nte_n_t_u__li: Iwmpianto OM fOFF Qi i «y ={P)=
----- 0 —{SAVE)
..o FI NEG
E0.O - 1 . ] FPOS
|| 3 ] &€ Op. di confranta
&g Op. di conversione -
EO.1 1| | y
1A R e e -
omhbinazione hinatia t
? /\
4 | _b»|J 2
Elementi di
programma
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Componenti dell’‘Editor KOP/AWL/FUP

Componenti Quando si apre I'Editor KOP/AWL/FUP, vengono aperte
automaticamente due finestre : la “Tabella di Dichiarazione” e la “Sezione
Istruzioni”. Se vuole l'utente puo aprire anche la finestra "Elementi di
programma

Tabella di Dichiarazione La “Tabella di Dichiarazione” appartiene al blocco e
viene utilizzata per dichiarare le variabili e i parametri del blocco.

Sezione Istruzioni La “Sezione Istruzioni” contiene il programma stesso,
diviso in diversi segmenti se necessario. Le istruzioni inserite vengono
controllate a livello di sintassi.

Elementi di programma Il contenuto della finestra "Elementi di programma "
dipende dal linguaggio di programmazione prescelto. E’ sufficiente cliccare due
volte col tasto sinistro del mouse per inserire gli elementi della lista ("browser")
nel programma in corrispondenza della posizione del cursore

Gli elementi possono essere inseriti anche tramite la funzione trascina e incolla
(“drag&drop”).
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Selezionare il linguaggio di programmazione

S KOP/AWL/FUP - [FC1 — My_Project\My_Program]

L1 File Modifica Insersci  Sisterma di destinazione  Test | Yisuslizza Strumenti  Finestra ?

][ 1= = S e 1 s

Catalogo

Contenuto registi CPU

Ctrl+E. ﬂ

Indirizzo [Dichiarazione |[Home Tipo Eisultati
in
T EOF Ctrl+1
in out AL Ii
= EUR Ctrl+3 —
LEemp
. —
(B
* [HEhiaraeEme
ﬂ_l Finestra con ] ﬂ
FC1 : Impianto Ingrandisci Ctrl+Murm+
'Segmento 1i: Impianto ON /OFF Riduci _ Ctrl+Nurn-
“““““ 2 Fattore di zoom...
i) E 0.o
E: 4 8.0 v Barra degli strumenti
) E 0.1 e
B g a0 Barra d?' punti d'arresta
NOP 0 Barra di stato
8= e | =i = ] g =
Aggioma F&

KR
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Selezionare il linguaggio di programmazione

Visualizza Dal menu Visualizza si puo cambiare da un linguaggio di
programmazione all’altro :

. KOP (Schema a contatti)
. FUP (Schema logico)
. AWL (Lista Istruzioni).
KOP/FUP => AWL Qualsiasi programma scritto nei linguaggi di

programmazione grafici puo essere convertito nel AWL. Ovviamente nella
Lista Istruzioni si potra constatare che spesso vi sono istruzioni non
indispensabili per la programmazione AWL!.

AWL => KOP/FUP Non sempre e possibile convertire un programma
scritto in  AWL in KOP o FUP. La parte di programma che non puo essere
convertita viene lasciata in AWL Comunque durante la conversione non si
perde alcuna parte di programma..
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Selezione Simboli (in KOP/FUP/AWL)

EKDPIAWL;‘FUP - [FC1 — My_Project\My_Program] i I:II KI
iF Fle Modifica Insensci  Sisternadi destinazione Test  Yisualizza  Strumenti Finestra @ L Eil
][ = < 1 S D 5 3 £ ] e e . 4
oy s micotos .
B
"Imp ON" —
"Nastro aw
anti" —_
n e =
Mastro traspor...
Mastro_awant Mo 108 J
nuEassame: OB bt Quando si digita un indirizzo, compare a video
QMJOFF b 4._| . . .. . “ N
o LT YERT uina sezione della tabella dei simboli, cosi che e
Peso M 1 possibile digitare solo la prima lettera di un
V) nome simbolico. Questa sezione contiene tutti |
y simboli che iniziano con la lettera digitata.
S e Facendo click sul simbolo desiderato, esso

viene inserito all‘interno del programma.
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Informazioni sui Simboli (in KOP/FUP/AWL)

HMKOP/AWL/FUP - [FC1 — My_Project\My_Program] _[O] x
iF File Modifica |nsersci  Sistemadidestinazione  Test  Yisualizza  Strumenti Finestra 2 L Eil

][ = | W= e e 2 o = i i e s A

F s
FZl : Impianto j

L Imp_ON rr

SR {492  Imp_ON / Impianto Awvisto

"Start" —is

"StDp" _OP\- Q_

Informazioni sul simbolo:

A9 E Imp ON Implanto Avwiato
E0.O Start Impianto ON {Contatto)
E0.1 Stop Implanto OFF (Contatto HO)
w
4| | b
Premere F1 per richiedere la Guida. offline \Ass |Segl NS ‘Modifice 4
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Informazioni sui Simboli (in KOP/FUP/AWL)

Indirizzamento Nell‘editor di programma KOP/FUP/AWL si puo scegliere di
visualizzare gli indirizzi in uno dei due modi seguenti, selezionando l‘opzione da
menu Visualizza -> Finestra con -> Rappresentazione Simbolica:

* Indirizzamento Simbolico oppure
* Indirizzamento Assoluto.

Si puo visualizzare sia l'indirizzo simbolico che quello assoluto, selezionando
I‘'opzione da menu Visualizza -> Finestra con -> Informazioni sul Simbolo.

In KOP/FUP le corrispondenze tra gli indirizzi simbolici ed assoluti sono visibili in
coda ad ogni segmento, mentre in AWL sono leggibili sulla destra di ogni linea di
programma.

N.B. Se si posiziona il puntatore del mouse su un indirizzo, compare una
maschera con le informazioni sul simbolo relative a quell‘indirizzo.
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Ingegneria Elettrica 111° Anno

Editazione Simboli (in KOP/FUP/AWL)

@KOPIAWLIFUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

£+ File Modifica |nserisci  Sistemadidestinazione  Test “isualizza  Strumenti Fipestra 2

Tagla Ctrl+
Copia Ctrl+C
"atart” Incalla Cirl+4/
"Stop” Cancella Canc
Insetisci Segmento Ctrl+R
Inseriscl simbalao... Ctrl+J

“ai al punto di applicazione.. Cirl+Al+Q

Alt+MYIO

Modifica simbala..

Froprieta speciali dell'oggetto r

s

<] |

Editazione Simboli

Selezionando [l‘opzione da menu
Modlifica ->  Simbolo,  oppure
facendo click con il tasto destro del
mouse sulla linea di programma in
cui compare un indirizzo e
selezionando quindi I‘opzione da
menu Modifica Simbolo, € possibile
assegnare un nome simbolico
all'indirizzo assoluto selezionato. Il
nome simbolico € automaticamente
inserito nella tabella dei simboli.

| nomi gia utilizzati nella tabella dei
simboli vengono evidenziati in un
colore differente . Essi non possono
essere utilizzati nuovamente nella
tabella dei simboli.

Yisualizza le proprieta dell'oggetto da modificare. |offline |Ass |Segl [ING [Modifice
Modifica simbali [ x|
Indirizzo Simbolo ipo di dati Commento
L 9.2 |lmpianto_ON BOOL  Awia limpianto
Compila cazelle |
Ok | Applica | Annulla | ? |

Luca Sani

DSEA Universita di Pisa
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Corso di Azionamenti e sistemi per I'automazione e la domotica

Programmazione KOP/FUP

M KOP/AWL/FUP - [FC1 — My_Project\My_Program]

Ingegneria Elettrica 111° Anno

£} File Modifica

Ihsetisci

Sisterna di destinazione  Test

Yisualizza  Strumenti

Finestra ¢

12| x]

= = NS N = Sl 2 e e e e s .4

Indirizzo |Dichiarazione (Home Tipo

in
out
in out
temp

<] | i

.
FC1 Impianto

sSr
= W
35
SUB DI =

SsUB I |iS

- Muowva segmenta

=G0 Combinazione kinaria
| |-

B _|II|'|_

B _|N|:|‘|'|_

e _|::|

ey [

e EF{)

T [Sj

~-Fl RS

-Fl SR

ey (M-

e _(Pj_

R _ESA\,"E)

-Ff MEG

-F[ POS

=41 Op. di confranto
#-ad Op. di conversione

m [":\ M rmtatoe

of”

Contatto normalmente apero

-
2

Luca Sani
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Programmazione in AWL

HMKOP/AWL/FUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

T} File Modifica |nserisci Sistemadi destinazione Test  “isualizza  Strurmenti Finestra 2 _|E|i|

Dle-a] & & l=le] o] cldal [o = o] @ g2 Je9olm] o[ a]=] »|

Indirizzo (Dichiarazione |[Home Tipo o ,E”fl Muowa segmento
in #-ig¥ Blocchi FB
— --@ Blocchi FC
: + || =@ Blocchi SFB

> e ,,rl @ Blocchi SFC

=6 Multiistanze

ﬂ -l Biblioteche

FCl : Impianto

Segmento 1': Tmpianto ON /OFF

I

LN

R S e S 3
[ e R ' i
o oo

NGE

o Elocchi funzionali del progetto
| b i
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Salvare un blocco

Ingegneria Elettrica 111° Anno

Directory del progetto attuale col nome del blocco

difica  Inserisci  Sistema di destinazione  Test Yisualizza  Strumenti Finestra 2 = |E|i|
DIEIE‘~IEII 3| 3|mle| || pildal[= 2] k]2 I_ 9 AHH O s -] el
Indirizzo |[Dichiarazione |Home Tipo i H”j Muowvo segmento -
in EI &0 Combinazione hinaria
CIUCO @000 | 7] _H_
: | - 4 /-
> in out LlJ ..... 4 —NOT
----- © ()
: = i < —[#)—
F‘C‘l““I‘rn‘p‘lantD ..... . —(R]
lS_e‘g‘nle_n_t_u“ln Iwpianto OW fOFF i < —{3)
..... fI RS =
.0 fI sR
EC.O =« 1 | ¥ &= 0 —{MN—
I I b1 o] I I | B <3 _(P)_
----- 0 —{SAVE)
0.2 T NEG
— = £ POS
#-1 Op. di confronto
&g Up. di conversione
i [vm Ceedste e =
Y P |
= Imposta f resettaflip flop
4] | > 2

Luca Sani
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Ingegneria Elettrica 111° Anno

Richiamo di un blocco in OB1

S KOP/AWL/FUP - [0B1 — My_ProjectiMy_Program]

£} File Modifica Inserisci Sistemadi destinazione  Test  Misualizza  Strument

Finestra 2 = |E|i|

] o= = = 1 e o ] ] 5 1 .

F
0Bl : Esecuzione ciclica del programma j

FCl

. = BN ENO

Segmento 2: Richiamo del klocco FC 1 in AWL

CALL FC 1

Esecuzione Ciclica Affinche un NnuUovo
blocco venga eseguito dalla CPU occorre che esso

o

--@ Combinazione hinaria

w1 Op. di confronto

w-@g Op. di conversione

r-&d Contatari

w88 Richiamo DB

w5 Op. di salto

w2 Funz. invirgola fissa

w28 Funz. in virgola mobile

w1 Op. di spostamento

--@ Op. di controllo del programm
-- Op. di spostamento/rotazione
- Bit o stato

w-(@ Temporizzatoti

--@ Operazioni logiche a parola ——
w8 Blocchi FB

-8 Blocchi FC

Y
S (E Blmmeki CER | JJ
2

£ Nuovo segmenta -

1

f

venga richiamato nelllOB1. La maniera piu semplice Llj

i
2

per inserire il richiamo ad un blocco € utilizzando la

finestra elementi di programma.
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Caricamento del blocchi nel PLC

HSIMATIC Manager - [My_Project — C:\Corsi_S7\My_Proje]
%Eile Modifica  Inserisci Sistemadi destinazione  Yisualizza  Strumenti Finestra 2 ;Iilil
Dlﬁrlg?lﬁl b ||E| ﬂ IEE e |< Messun filtra > jE ﬂ |ﬁ|
=8 My_Project S0ET : — N=l==
=-E0 My_Program i FC —H| =—H| =—=H
@ Sorgent } I > ] . H — ==
.3 Blocchi 0 7
- - — = w— ) | —
Premere F1 perla Guida. | | | A
Caricamento | blocchi vengono caricati nel PLC (o simulatore di PLC) dal

SIMATIC Manager :
» cliccando sull‘icona oppure
 scegliendo il menu Sistema di destinazione -> Carica.

Prima di fare questo occorre selezionare i blocchi da caricare:

e Tutti I blocchi: Selezionare la cartella "blocchi” nel riquadro di
sinistra della finestra del progetto.

o Alcuni blocchi: Premere il tasto CTRL e selezionare i blocchi

» Un solo blocco: Selezionare il blocco.
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T} File Modfica |nserisci  Sisternadi destinazione  Test Wisualizza  Strumenti

Controllo di un programma

HiKoP/AWL/FUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

Finestra 2

== x|

Dlzle(al 8 el =] el [ s [ N8l 2 aolEe=]=] |

Segmento 1@ Impianto ON /Cﬂ

E:KOP,"AWL,'FUP - [@FC1 — My_Project\My_Program] ONLINE
F File Modifica  Inserisci

ED.O
] | }75
EO0.1

_I/liR

AR.0
SR

J

\/

Sisterma di destinazione

i

Test Yisualizza  Strumenti

Ingegneria Elettrica 111° Anno

-[o]x]

i) o= = N e e o O e e I =

=5[]

FCl : Impianto

AR.D
E0.0 =
] |
11 2 L
E0.1
3o (R
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Caricamento e Salvataggio di blocchi

modificati

Ingegneria Elettrica 111° Anno

] Rk ﬁKOPIAWLfFUP - [FC1 — My_Project\My_Program]
Ap” Ofﬂlne £+ File Modifica |nserisci Sisternadidestinazione Test Visualizza  Strumenti  Finestra 2 _|E’i|
Dl(e-@] 8] o=l o] el [ s o] B g2 Jellolm]e [« x|

Salva FCl : Implanto
E 'Segmento 1: Impianto ON /CFF

ne.0
s e
EO.1
/—=

Apri online

|cffling

Ass | [INS I

7

Carica
|
E Fremere F1 perrichiedere la Guida.
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Progetto - Definizione Hardware

HJ;_ECnnfiguraziune HW - SIMATIC 300(1)

Stazione Modifica Inserisci  Sistema di destinazione  Visualizza  Strumenti  Finestra 7

D[22 || S dnjn| 2@ 8] w2

Brafila | standard = mSNATIC 300(1) (Configurazione) -- Prova

+-[_1] Accoppiamento ad alra rete »
+-[Z] C7 PS 307 104
=[] CP-300 CPU 314
+-[Z7 CPU-300
+- (23] FM-200
+-(23 IM-300
+- [ MT-EXTENSION
+-[Z7 P5-300
+-[Z] RACK-300
—-[Z3 5M-300

+-[] 41-300

+- Al/&0-300

+-C A0-300

+-Z] DI-300

=] DI/D0O-300
SM 323 DI16/D01 624y
SM 323 DIS/DO0S240
5M 323 DIS/DOBRDC24N
SM 323 DIS/DOBxDC24y
SM 323 DI/D0SDC24,

Eal e T ¥ w T Tn 'a —

< | ?

BEST 323-1BLO0-0AA0 £,
Unita di ingreszo/uscita digitah DITE =
24440016 2470 54

DI/D 16244 /0.58

|

:ﬂ m UR

Posto connettore U nita MHumero di ardinazione Firrnweare Indirizza M Indiriz...
% PS 307 104 BEST 307-1KADD-08AD

n.. | C.

CPU 314 BES7 314-1AEM-04B0 2

DI/0 1Ex24/0.54 EES7 323-1BLO0-04A0 0.1 0.1

b e oo Moo W]

(o QO (T [ e | |

el =]

Inserzione possibile rModifica
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Progetto - Apertura dell’'editor di programma per
'OB1

HSIMATIC Manager - [Prova -- C:\Siemens\Step7\S7proj\Prova]

% File Modifica Inserisci  Sistema di destinazione  Wisualizza  Strumenti  Finestra 7 - = H
0|82 % |Sa[ dnf [ %a| o) EE[E| & [<Nessniivo> ~1%| @ |
= % Prova @Dati di zsistema 3 OB1
- SIMATIC 30001)
—-[@ cruU 314
- Prograrnma 5 7(3]
(B Sorgenti

+ Programma S7(2)

Double Click

Premere F1 per la Guida,
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Progetto - Apertura dell’'editor di programma per
'OB1

{51KOP/AWL/FUP - OB1

File Modifica Inserisci Sistema di destinazione Test  Visualizza  Strumenti  Finestra 7

D||2-d| & | [ chldal [ 5] B E2| AHHolm|s | =] wef
Dichiarazione |Home Tipo Valore iniziale [Commento =
0. 0| cenp OBl_EVY_CLA&SS ETTE Eits 0-3 = 1 (Comihg ewvent), Bi
1.0|cenp OB1_SCAN 1 EYTE 1 (Cold restart scan 1 of OB 1]
Z. 0| cenp 0BE1_PREIORITY EYTE Prioricy of 0B Execution
3. 0| tenp 0B1_0OE_MNUMER BYTE 1 (Organization block 1, 0EL)
4, 0| tenp 0Bl _FEZERVED 1 |EYTTE Reserved for system
5. 0(tenp OBl_RERERVED 2 |(BYTE Reserwved for system
6. 0|tenp OBEl_PREV_CYCLE |[INT Cycle time of previous 0Bl scar™
o9 |l #
A
0Bl : "Main Program Sweep [Cycle)™
Commento:

rﬁ-l;é];é;l-t‘l;“ : Titolo:

Commento:
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Progetto - Definizione della tabella dei simboli

'ﬁ Editor di simboli - 57_Pro6\Stazione SIMATIC 300\CPU31...\Simboli

Tabella Modifica Inserisci Visualizzea Strument
=3 = =]

=1 §7_Pro6\Stazione SIMATIC 300\CPU31...\Simboli

Simhbolo

Finestra ¥

Indirizzo [ipo di dati Commento

1 | Cycle Execution OB 1 0B 1

2 | Start E 0.0 BOOL Fulsante di awiamento
3 |Stop E 0.1 BOOL Fulsante di arresto

4 | Luce A 0.2 BOOL Matare

5 | |
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Ingegneria Elettrica 111° Anno

Progetto - Creazione del programma il KOP

ﬁmpmwump - 0B1

File  Modifica

DR & »[=]|

Inserisci  Sistema di destinazione  Test  Wisualizza

=l

Indirizzo

Dichiarazione |Home

I e P e T o 2 =

Strumenti  Fineskra 7

B Moewo segmento ~

- Combinazione binaria
Yalore i ST [y

temp 0Bl EV CLASS

A=l

LEmp OBL1_3CAN_1

1 - |MOT[--

Teup 0Bl_PRIORITY

< )
<3 -

teup OBl 0OE NITMBR

< --(R)

teup UEl_FESERVED 1

<3 -3}

temp 0Bl RESERVED 2

£l rs

L= U T Y O LR Y S )
oo |o|lco|c|o o

teup UELl_PREV CYCLE

£l =R
<3 =()--
<3 -P)--

OBl : "Main Program 3Sweep (Cycle)™

<1 --(SANE)

£ nEa

Commentao:

1 ros

+-(&] Op. di confronto
+-fag Op. di conversione

Segmento 1

: Titolo:

+ Contatori

Commento:

+ Richiama DB
+-(g] Op. disala
+-{2I] Funz. in wirgola fissa

THtart” "Luce™

Y

"Stop”

+ Funz. in virgola mobils
+ Op. di sposkamento .
| + 2p, di contrallo del programma

/1

L

Premere F1 per richiedere la Guida.

Luca Sani

I + Op. di spostamentorotazione
+ Bit di stato

+- (@] Temparizzatori

+-{Z9) Operaziani logiche a parala
Contatto normalmente aperto

|£ﬁ|(

I

2 offline fss  Segd Ins

DSEA Universita di Pisa
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Progetto - Equivalente AWL

P/AWL/FUP - 0B1

File Modifica Inserisci  Sistema di destinazione Test  Misualizza  Strumenti  Finestra 7
D|[s-6l| & & [E=|@] o cilds| [ 5 (@ £ JHH-O[Es | =] x2

+ Blocchi FE
Dichiarazione [Home Tipo Yalore 1| & Blocchi FC
temp OBl EV CLASS EYTE +|-{gH Elocchi SFE
teup OBL SCAN 1 BYTE +-{gH Blocchi SFC
= = +-{6§] Multiistanze
Lenp OBl _PRIORITY BYTE < ‘ Biblioteche
temp OBl_OB_NUMER  |BYTE
TEnp OBl_REZERVED_1 |(EYTE
LEnp 0E1_BEE3ERVED = |BYTE
TELp OBl _FREV_CYCLE |INT
0El : "Main Program 3weep (Cycle)™
Commento:
S
Segmento L§: Titolo:
Commenta:
L}
1] Titarc’”
o "Luce™
]
un "Stap”
= "Luce™
Elacchi funzionali del kL
occhi funzionali del progetto {S
2
Premere F1 per richiedere la Guida, = offline Ass  5egl Ins
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- Equivalente FUP

Progetto

Ingegneria Elettrica 111° Anno

HZIKOP/AWL/FUP - 0B1
File Modifica Inserisci Sistema di destinazione Tesk  Visualizza  Strumenti  Finestra 7
~|a HH
D|[2-6| & & [=[@] o= cildal [< g e i S ol L
B Muowo segmento
+-{&] Combinazione binaria
Indirizzo [Dichiarazione Home Tipo Yalore 1| ¢ & Op. di confronto
0.0|temp OBl EV CLASS BYTE +-{2g Op. di conversione
1.0|cemp OEL SCAN 1 EYTE +-{g1] Contatori
= = + Richiarno DB
2. 0| tenp 0Bl _FRIORITY EYTE i @ Op. di salo
3.0 temp 0El_OE_MNJIHMER EYTE + Funz. in virgola fissa
4.0|temp 0E1_RESERVED 1 |EYTE + Funz. in virgola mabile
5. 0|temp OEl RESERVED 2 |EVTE *{z Op. di spostamento
= = + 2p, di contrallo del programma
&.0|tenp OE1_PREV_CYCLE |INT + 2p, di spostamentofrotazione
200 ) + Bit di stako
+ (@] Temparizzatari
0Bl : "Main Program 3weep (Cycle)™ +-(Z9 Operazioni logiche a parola
+ Blacchi FE
Comuenta: + (g8 Blocchi FC
+ Blocchi SFE
Segmento 1j: Titolo: +{E8 Blocchi SFC
"""""" + Multiistanze
CloniE i + -fiill Biblicteche
==
TEtart” —
&
"Luce"” — — "luce”
T3top™ =0 —
Blocchi funzionali del progetto £,
?
Fremere F1 per richiedere la Guida, =] offline Ass  [Segl Ins

Luca Sani
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Progetto Salvare |'OB1

Per salvare un blocco o un file
senza cambiare il nome ...
Scegliere il comando

del menu

File -> Salva

ﬁl{upmwump - 0B1

File Modifica Inserisci  Sistema di destinazione Test Visualizza Strumenti  Finestra 7

D|a(-[@] 8] & |&le| o] cildl [0 so] (<! [ #2] &) 2] 5] =]

P Muovo segmento
+-{] Combinazione binaria
+-{Z] ©p. di confronto
+-{ag] Op. di conversione

Valore i

</ I'I.I'I|1'.F-Tm"| |I'IH] FYW LTRSS

...0 cliccare
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Progetto Avviare Il simulatore

HSIMATIC Manager - [Prova -- C:\Siemens\Step7\S7proj\Prova] —_ gl x
% File Modifica Inserisci  Sistema di destinazione  Wisualizza  Strumenti Finestra 7 — = H

D|Ij: ot | i | TEE | < Messun filtro » jE e ﬂ
- % Prova

= SIMATIC 300(1)
—-[@ cru a4
- Prograrmma 5 73]
(B Sorgenti

23 Blocchi
+ Prograrima 57[2)

Premere F1 per la Guida,
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Progetto Avviare il simulatore S7 PLCSIM

11 S 7-PLCSIM - SimView1

File Modifica “isualizza Inserisci  Siskema di destinazione Esegui Strumenti  Finestra ¢
DSE =0 BEw 2 @egaasagaa aaa NI o= %
& cpu 30... [ 0] X]

MRES

Premere F1 per la Guida, MPI=2 S
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Progetto Avviare il simulatore S7 PLCSIM

Il software S7-PLCSIM offre la possibilita di eseguire e testare i programmi
utente su un controllore programmabile simulato (PLC) esistente sul computer
o dispositivo di programmazione con cui si sta operando (ad es. il PG 740). La
simulazione ha luogo integralmente all'interno del software di STEP 7, per cui
non occorre essere collegati ad alcun componente hardware S7 (CPU od unita
I/0). Con il PLC S7 simulato l'utente potra controllare e testare i programmi sia
per le CPU S7-300 sia per le CPU S7-400, ed inoltre per WinLC.

S7-PLCSIM fornisce un'interfaccia semplice per controllare e modificare
diversi parametri utilizzati dal programma (ad esempio, per attivare e
disattivare gli ingressi). Si potranno utilizzare le diverse applicazioni del
software STEP 7 mentre si esegue il programma utente sul PLC simulato. Cio
consentira di avvalersi dei tool di questo software, come ad esempio la

tabella delle variabili (VAT) per controllare e modificare le variabili.
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Progetto Avviare il simulatore S7 PLCSIM

Modi di funzionamento CPU
Modo di funzionamento RUN-P
La CPU esegue il programma e permette all'utente di modificare il programma
ed i suoi parametri. Per usare i tool di STEP 7 e modificare qualsiasi parametro
del programma durante I'esecuzione, commutare la CPU nel modo RUN-P. Si
potranno utilizzare le "sottofinestre" create in S7-PLCSIM per modificare i dati
usati dal programma.

Modo di funzionamento RUN

La CPU svolge il programma leggendo gli ingressi, eseguendo il programma, ed
infine aggiornando le uscite. Non e possibile caricare programmi o utilizzare i tool
di STEP 7 per modificare parametri (come p. es. i valori di ingresso) se la CPU si
trova nel modo RUN. Sinpotranno utilizzare le sottofinestre create in S7-PLCSIM
per modificare i dati usati dal programma.
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Progetto Avviare il simulatore S7 PLCSIM

Modi di funzionamento CPU

Modo di funzionamento STOP

La CPU non esegue il programma. Diversamente dal modo di funzionamento
STOP per le CPU reali, le uscite non vengono impostate su valori predefiniti
("sicuri"), bensi mantengono lo stato in cui si trovavano al momento della
commutazione in STOP. E possibile caricare i programmi nella CPU in STOP. La
commutazione da STOP a RUN avvia I'esecuzione del programma dalla prima
Istruzione.

| modi di funzionamento CPU, gli indicatori della CPU e il pulsante per la
cancellazione totale si trovano nella sottofinestra CPU. E possibile impostare il
modo di funzionamento della CPU utilizzando il comando Posizione interruttore a
chiave. E inoltre possibile interrompere I'esecuzione del programma nel PLC
simulato quando la CPU si trova in RUN oppure RUN-P.
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Progetto Avviare il simulatore S7 PLCSIM

Ooc [ RUM
[ IRUN |
g 5 T |:| P IF ST l:”j M HES

Qg; ~ iR

Indicatori della CPU

La sottofinestra CPU contiente una serie di indicatori che corrispondono alle spie
LED poste su una CPU reale.

SF (avaria di sistema) segnala che nella CPU si e verificato un errore di sistema
e, di conseguenza, una commutazione del modo di funzionamento.

DP (periferia distribuita o I/0 remoti) indica lo stato di comunicazione con 1/O
distribuiti (remoti).

DC (alimentazione di corrente) indica se l'alimentazione della CPU e attivata o
disattivata.

RUN indica che la CPU si trova nel modo di funzionamento RUN.

STOP indica che la CPU si trova nel modo di funzionamento STOP.
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Progetto: Caricare un blocco nel PLC (o

simulatore)

Per trasferire un blocco nella CPU...

EKDPIAWLIFUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

x|

“isualizza valor diforzamento Cirl+Alt+F

Caontrolla e comanda wariakili

L[>

:‘S‘ééil‘e‘r‘li:;a“ii: Tmpiar Stato dell'unité. .. Cirl+D
ki e stato di funzionamenta... Crl+
Cancellazione totale...
A Imposta data e ora..
ED.O SR
| 1 5 O -
L 3
Carica il blocco attuale nel sisterma di destinazione. \offline lAss | NS | 7
..o cliccare ﬁ
sullicona
Carica...

Per poter trasferire un programma € necessario che la CPU sia in configurazione STOP.
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Scelta delle opzioni di scansione

S7-PLCSIM mette a disposizione delle opzioni per |'esecuzione del programma
simulato.

Ciclo singolo: la CPU esegue un ciclo e quindi attende che l'utente avvii quello
successivo. Ogni ciclo consiste nella lettura degli ingressi della periferia (Pl) da
parte della CPU, I'esecuzione del programma e la scrittura dei risultati nelle
uscite della periferia (PQ). La CPU attende quindi che l'utente awvvii il ciclo
successivo (con il comando Esegui > Ciclo successivo oppure 41 ).

Ciclo continuo: la CPU esegue un ciclo completo e quindi avvia un altro ciclo.
Ogni ciclo consiste nella lettura degli ingressi della periferia (P1) da parte della
CPU, l'esecuzione del programma e la scrittura dei risultati nelle uscite della
periferia (PQ).
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Scelta delle opzioni di scansione

Per selezionare il modo Ciclo singolo, fare clic I:|| su oppure selezionare il
comando di menu Esegui = Modo di scansione > Ciclo singolo.

Accedendo ad ogni singolo ciclo del programma, l'utente potra verificare le
modifiche avvenute in ciascun ciclo. Le CPU reali sono in grado di eseguire il
programma piu rapidamente di quanto I'editor possa visualizzare i dati;

al contrario, lI'opzione Ciclo singolo di S7-PLCSIM permette di "congelare"” lo
stato del programma tra un ciclo all'altro.

Per selezionare il modo Ciclo continuo, fare clic IT..H su oppure selezionare |l
comando di menu Esegui > Modo di scansione > Ciclo continuo. Il modo
Ciclo continuo e impostato nel simulatore per default.
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Controllo del programma simulato

E possibile visualizzare diversi tipi di sottofinestre che consentono di controllare
e modificare I'esecuzione del programma nel PLC simulato.
Mediante il menu Inserisci si possono aprire sette sottofinestre.

Ingresso: permette di accedere ai dati depositati nell'area di memoria degli
ingressi di processo (E). L'indirizzo di default e il byte 0 (EBO).

Uscita: permette di accedere ai dati depositati nell'area di memoria delle uscite
di processo (Q). L'indirizzo di default e il byte 0 (ABO).

Merker: permette di accedere ai dati depositati nell'area di memoria Merker
(M). L'indirizzo di default e il byte O (MBO).

Temporizzatore: permette di accedere ai temporizzatori utilizzati dal
programma. Il temporizzatore di default € T O.

Contatore: permette di accedere ai contatori utilizzati dal programma. Il
contatore di default e C 0.

Generale: permette di accedere alle aree di memoria della CPU simulata,
compresi i blocchi dati (DB) per il programma.

Bit verticali: permette di visualizzare l'indirizzo simbolico o assoluto di ogni bit,
di controllare e modificare i dati.
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Controllo del programma simulato

Mediante il menu Visualizza si possono aprire tre sottofinestre.

Accumulatori: permette di visualizzare i dati contenuti nei diversi
accumulatori della CPU simulata, la parola di stato e i registri di indirizzi. Questa
sottofinestra contiente quattro campi di accumulatori per le quattro batterie
della CPU S7-400. | programmi per CPU S7-300 utilizzano solo due
accumulatori.

Registri DB: permettono di visualizzare il contenuto dei registri di indirizzi del
blocco dati della CPU simulata. Viene visualizzato anche il numero del blocco
logico in esecuzione ed il numero del blocco logico precedente, noncheé il
numero dell'operazione eseguita (contatore di indirizzi, abbreviato SAC).

Stack: permette di visualizzare i dati memorizzati nello stack di annidamento e
lo stack rele master control (MCR) del PLC simulato.
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Configurazione del simulatore

L1 S7-PLCSIM - SimView1

File Modifica Yisualizza Inserisci  Sistema di destinazione Esegui  Strumenti

Finestra 7

BEH o0 B@ERY eREEaaa aaa WK o lm %

mcpu3o... (- |~ (x| e o [ [0x| =M 0 [- ] [x] =a8 o [-|0[x

|
Ooc [ RUN
RN
arop ¥ STOP MRES |

[A Registri DB
— Parola di ztato

[ EIE
™ &
™ a0
™ ov
[~ os
[~ oR
[~ 514
[T ELC
I~ /ER

Blocco dati
1 ||:|
2o

(]

Blocco di codice
1|0 -~ Registri di indirizzi
2 ||:| 110
2|0

Lo Tl N PR R [ e |

MPI =2 o

Premere F1 per la Guida.
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Per ciascun
elemento

occorre specificare
I'indirizzo.
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Salvataggio/carica di una configurazione PLC

Quando si avvia S7-PLCSIM, il simulatore apre un PLC nuovo e senza nome. Se
si sta utilizzando S7-PLCSIM per la prima volta, verra visualizzata solamente la
sottofinestra CPU; in caso contrario, S7-PLCSIM apre le sottofinestre utilizzate
nella sessione di lavoroprecedente.

A gquesto punto e possibile:

iniziare a lavorare con S7-PLCSIM utilizzando il nuovo PLC simulato aprire un
PLC precedentemente salvato eseguendo il comando File > Ultima
simulazione o File > Apri PLC... e selezionando il file .PLC desiderato. Le
operazioni che erano state effettuate per tale PLC (ad esempio, il caricamento
di un programma o di una configurazione hardware o l'assegnazione di valori in
una sottofinestra) sono memorizzate nel file di simulazione, per cui quando si
apre lasimulazione non & necessario ripeterle. E possibile continuare il lavoro
da dove era stato interrotto.
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Utilizzo dell'indirizzamento simbolico

Per poter utilizzare l'indirizzamento simbolico nel programma utente simulato
procedere come segue.

1. Selezionare il comando di menu Strumenti > Opzioni >Aggiungi
simboli.... Questo comando richiama una finestra di dialogo.

2. Spostarsi alla tabella dei simboli STEP 7 a cui fare riferimento.

3. Fare clic sul pulsante OK.

4. Creare sottofinestra per le variabili da indirizzare in modo simbolico.

5. Per visualizzare 1 simboli relativi a tutte le sottofinestre, selezionare |l

comando di menu Strumenti > Opzioni > Visualizza simboli. Per
nascondere i simboli, selezionare nhuovamente il comando.
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Debug del programma

L'utente puo contemporaneamente controllare il programma nell'applicazione
STEP 7 "KOP/AWL/FUP".

Dalla barra dello STEP 7 si seleziona la modalita ONLINE premendo l'icona:

&

: ﬁmmwump - @0B1

: Fle Modfica Inserisci  Sistema di destinazione  Test Visualizza  Strumenti

| D] &) 4|

[sa] [=

[|For o] B k]

| 9| El| =< =] W

Finestra 7

1 _F @0B1 -- S7_Pro6\Stazione SIMATIC 300\CPU312 IFM(1) OMLINE

“—— Modalita Online

Le istruzioni non vengono elaborate,

Luca Sani

DSEA

®

Universita di Pisa

Simulatore attivo

1 |[|Indirizzo |pichiarazione |Home Tipo Valore iniziale [Commento
H 0. 0] teunp OBl_EV_CLASZS BYTE Bits 0-3 = 1 (Coming
; 1. 0| tenp O0E1_3CAN 1 BEYTE 1 (Cold restart scan
: Z.0|tenp 0E1_FRIORITY ETTE Priority of 0B Execu
] 3. 0| tenp 0Bl_OEB_NUMER ETTE 1l (Organization bloc
4. 0| tenp 0B1_FESERVED_1 |(EYTE Reserved for system
i 5. 0| tenp 0B1_FRESERVED_Z |(EYTE Reserved for system
6.0|tenp 0B1_FREV_CY¥CLE |INT Cycle time of prewio
153 L
i OBl : "Main Program Sweep (Cycle)™
1
| ——
Segmento 1: Titolo:
Commento:
==
: "itart” =—
H &
"luce" — — "Luce"
TEtop" =) —1

srammme—— Stato CPU
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Simulazione con rappresentazione AWL

EKOPIAWLIFUP - @0B1

Filz Modifica Inserisci  Sistema di destinazione Test Wisualizza  Strumenti

D|@ (e 8| 5 [5=(e] o~

|sa| [=

S ER] | = ) Ry e o e S

(] w2

Finestra ¥

Si avvia il simulatore commutando la CPU su RUN.

1 _F @0B1 -- §7_Pro6\Stazione SIMATIC 300\CPU312 IFM(1) ONLINE

Indirizzo |Mchiarazione |Home Tipo Valore iniziale (Commento
0. 0| cenp 0E1_EV_CLARS EYTE Bits 0-3 = 1 [(Coming
1.0|cenp 0BE1_SCAN 1 EYTE 1 (Cold restart scan
2. 0| cenp 0E1_PEIORITY EYTE Prioricy of 0B Execu
S. 0| tenp 0E1_0E_HNUMEE. EVTE 1 (Organization bloc
4, 0| tenp 0E1_RESERVED_1 |[EYTE Feserved for systenm
5.0|cenp 0E1_RESERVED_Z |EYTE Feserved for systenm
5. 0| cenp 0BEl_PREV CYCLE |[INT Cycle time of prewio

A1) ]

0Bl : "Main Program 3weep (Cycle)™

____________

Segmento : Titolo:

Commento:
0! =1
Start” -- e
0 i ! Z
Luce S Luce
[ =
Frop™-4 = -a
Premere F1 per richiedere la Guida, ) s RUN 4{

Luca Sani
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i cpeu 0. [ |0)K]

Cloc
CIRUM
CIsTOR

[ STOP MHE5|

In verde si ha lo stato
attivo dei segnali

PLC in modalita RUN
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Simulazione con rappresentazione IL

Start” "Stop Luce
[r— == m- = ———— IA- --------------------------------

Luce™ {
1
JESEPEE

TS ar e Tatop” TLuce”
] L ] A 'l
11 1#1 L
Luce
] L
11

TAtart” TAtop” Luce™
! :_ _____ ] A i1
I 171 LS
Luce
] L
1

Start Stop Luce

s

Luce
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Simulazione con rappresentazione AWL

=

o)X = o [F]0X

Tatart”

luce®

TS tap
TLuce"

IIE"—"DD

Tatart”

luce™

IIE"—"CICIE

rr s t-l:'p rr
Tluce™

TAtart”
"Luce"

TS tap”
Tluce"

n g"—"GDE

TAtart”

"Luce"

n g"—"GDE

TS tap”
Tluce"

ELC | STA  STANDARD
0 1 0
0 0 0
0 0 0
0 1 0
0 0 0
0 0 0
| BLC | 8T4 | STANDARD
0 1 0
1 1 0
1 1 0
1 1 0
1 0 0
1 1 0
ELC | STA  STANDARD
0 1 0
0 0 0
1 1 0
1 1 0
1 0 0
1 1 0
ELC | STA  STANDARD
0 1 0
0 0 0
0 0 0
0 1 0
0 1 0
0 0 0
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Simulazione con rappresentazione FDP

[l ==1
Start o [
0 e &
Luce E Foe Luce
0. =
Gtop™ ﬂ]' __________ R S
1 ==1
TStart” —
1 SI
"Luce"™ — [~ | "Luce”
0 =
T top'T -0 [~ |
1} ==1
"Start”
1 Sl
"Luce" = [~ | “Luce”
l] =
TEtop™ - =
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Personalizzazione dell’'Editor : Scheda "Editor"

HAKOP/AWL/FUP - [FC1 — My_ProjectiMy_Program]

Dati di riferimento {} 3 _:,
Fl : Impianto Tabella dei simbali Ctrl+A+T

SreR R el T X
Segmento 1: Tmpianto ON /OFF _
i el E Editor |AWL | KOP/FUP| Creablacea | Sargenti| Scefia di simboli|
— Carattere
28.0 S
Tipo carattere: aurier New
E0.O cp .
| I ) 0 Dimensione: |1D
EO.1 —Rappresentazione
|/| E ¥ Simbolica ™ Informazione sul simbaolo
I [~ Con cammanta Linguaggio: |Linguaggio di arigine j
— Blocchi dati
& “ista di dichiarazione " Yista di dati

< |

tModifica diverse impostazioni personalizzate dell'applicazione. offline

—Muowvo blocco

Linguaggin: &AWL " KOP  FUP

v Blocchi funzianali con multiistanze

tnemonica: ITedescu

(Fer modificare l'impostazione, selezianare in
SIMATIC Manager Strumenti>lmpostaziani)

Vv Salva ordinamenta della finestra alla chiusura

(8]4 | Annulla | ? |
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Personalizzazione Editor : scheda "AWL"

Editr  AWL |KOP/FUP | Creablocen | Sorgenti| Sestia di simboli |

—Visualizzazione dei campi di stato

™ 1*Registro DB
¥ Bisultato logico combinatorio [ 2°Registro DB

¥ Stato standard [ Indiretta

™ Reqistro diindirizzi 1 ™ Parola di stato

™ Registro di indirizzi 2

[T ACCUEZ

[~ Attiva subito nuovi punti d'arresto

Predefinizione

Ok, Annulla | ?
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Personalizzazione Editor : scheda "KOP/FUP"

Editar | Al ROR/FUR | Crea b|DDCD| Surgentil Scelta di simboli'

[0 o o249

— Layout |7Larghezza campo operando:

—BRappresentazione elementi

Itridimensiunale "|

—Lineajcolore per;

Istatc: soddisfatto j

Linea " softile & media " spessa

Colore - Seleziona..

v Controllo tipo di operandi

(B4 | Annulla | 7
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Personalizzazione Editor : scheda "Scelta di

Impostazioni

Editor | AWL | KOP/FUP | Creablocen | Sorgenti Scelta di simbali |

& Ordina per nome simbolico

" Ordina per nome gssoluto

— Layout

simboli”

Colonne visualizzate:

& Bimhaolo

Operando
Tipo di dati
[ Comrnento

Larghezza in pixel:

Simbalo [ 1m0
L Operando I—m

5 Tipo di dati I—-_"U
- cormrmento m

x|

Si puo selezionare la struttura
della lista di selezione dei
simboli .

Anteprima:
hdotor 1 Eil: BOOL -
Muotor 2 E1Z BoOL T |
hdotar 3 E1.3 BOOL —
hotar 4 E14 BooL =
k. Annulla | ?
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Documentare, Salvare
Archiviare
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Panoramica delle possibilita di
documentazione

Le possibilita di documentazione

e Titolo al segmento

e Commento al segmento

e Commento all‘istruzione

e Panoramica del programma
e Lista incrociata

e Occupazione di E/A/M/T/Z
e Lista di controllo

e Tabella dei simboli

e Configurazione

e Configurazione della rete
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Documentazione del blocco

E!'_KOPMWL,"FUP - [FC3 — My_ProjectiMy_Program]

L} File Modifica Inserisci Sistemadidestinazione  Test Visualizza  Strumenti Finestra 7 _|E|ﬂ

I = 1 e o e .4

Fs
FC3 : Titolo del blocco fino a 84 caratteri j

Commento al hlocco: fino a 64 Eb per ogni hlocco (compresi commenti al segmenti)
Fer inserire 1 commentl selezionare 11 menl "Visualizza--*Finestra
con--=Commento”

Segmento 1: Titolo del segmentofino a &4 caratteri

Commento al segmento: fino a 64 Eb in totale per tutti 1 segmenti di un hlaoceo

u E 0.0 J/ocommento all'istruzione fino a 160 caratteri
/& anche possibile inserire una riga di commento tra un'istruzione e 1'altra

g A 1.0 // Tmplanto ON

UN E Wl // gelettore di OFF

R A 4.0 // Implanto OFF

i o

Fremere F1 per richiedere la Guida, offine lAss | INS Modifics 4

La schermata sopra mostra le diverse possibilita di documentazione ad un blocco di
programma (OB, FC, FB).
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Anteprima di Stampa

SIMATIC Project\Ricerca guastil\...\FCZ0 - <offline> 08/06/1999 11:41:01
FC20 - <offline>

"

Nome : Famiglia:

Rutore: Versione: 00.01

Yersione blocco: 2
Data e ora Codice: 04/08/99 12.44.04
Interfaccia: 04/08/99 12.06.02

Lunghezze (blocco / codice / dati): 00184 00080 00006

Indirizzo |Dichiarazione |Home Tipo [Valore iniziale Commento
0.0 in Disturbo EOCL

0.1 in Riconoscimento | BOOL

0.z in Freg lamp BOOL

2.0 out Fronte mem BOOL

Pl out Display BOOL

4.0 in aut Memoria EOCL

temp
|Blocco:FC20 Funzione per contrelle disturbe |
‘Segmento: 1 |
#Memoria
Ra
#Fronte_me  #njconosci
t mento —FR
B &
#Disturbo — & Q
il
#Freq lamp — —
& .
#Memoria — #Display
#01sturbo — — ‘
Page 1
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Salvataggio del programma

Archiviazione su 1.
Dischetto
2
3

Scegliere il menu File -> Archivia in SIMATIC
Manager

. Scegliere il progetto da archiviare
. Inserire il nome del file da archiviare

Ingegneria Elettrica 111° Anno

su Memory Card:
la

finestra

Trasferimento del programma 1.

Aprire due finestre in SIMATIC Manager:
La prima contiene il programma da trasferire e l'altra

Memory Card -> icona "Memory Card"

. Utilizzando il mouse, copiare il programma nella

Caricamento di programmi 1
dalla CPU al PG: 2
3
4
nel PG
1
2

109/86 Luca Sani

Q7 NMamaoryv (Card”

. Creare un nuovo programma in SIMATIC Manager

. Cliccare sull'icona "Online"

. Aprire il programma e selezionare i blocchi

. Scegliere dal menu Sistema di destinazione->Carica

Oppure:

. Selezionare il progetto in SIMATIC Manager
. Scegliere dal menu Sistema di destinazione -> Carica

stazione

YA
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Archiviare un Progetto
KsuATO Maneger —————————————opsionidiarchiviesione_________F3|

File Sisteradidestinazione “isualizza Stumenti  Finestra  ?

Archivio eccedente la capacita del dischetta:

Muowvio... Chrl+
.
Apri progeto versione 1., [T Archiviazione incrementale
& Progeti " Biblioteche
Memary card 57 [T Besetta hit di archivio
File WinLC Bl ks 5
C I Pra -"l : Dr5|_?PrD_1 IF Verifica i e
B Prot_16L CACorsi_S7\Prol_16L
Biorganizza...
S | 0K Annulla ?
e Archivia - Seleziona archivio
Archivia... .
Disarchivia.. I [ | 3 Archivi SIET & S F
Archivia: — -
|mp|:|5tagaginam - COmunIcazZione.zip
(Earmai di S ErurE IMy_PmJECt [Diy_proje
S EJ Prol1_16l
Imposta stampante... D Profibus.zip
: . EZProj1.zip
1 My_Project (Progetta) — C:h\Corsi_S7# M E3) Siemens zip
.
Esci I-
Salva un progetto o una biblicteca (in forma compressa) in un archis ! —
Maome file: |My_pru]e.2|p Salva
Salva corme: IArchiviD PKZip 2.50 (* zip) ﬂ Annulla
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