COMPITO DI A.S.I. (15/01/05)
Allievo ………………………………………………… mat. ……………………………………..

1. Si consideri il seguente sistema nonlineare:
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· Si calcolino tutti i possibili equilibri con ingresso costante nel tempo pari a u=1

· Si decida (se possibile) sulla stabilità di ciascuno degli equilibri sopra calcolati.

2. Si consideri il sistema con la seguente descrizione ISU:
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· Si calcoli l’esponenziale della matrice dinamica

· Si calcoli la f.d.t. del sistema

· Si indichino i modi propri del sistema decidendo anche su qual è il modo dominante.
3. Si consideri il sistema descritto dalla seguente f.d.t.:
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· Si traccino i diagrammi di Bode, Nyquist, Nichols

· Si tracci il luogo delle radici sia per guadagni di Evans positivi che negativi.

4. Si consideri il sistema descritto dalla seguente f.d.t.
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· Si progetti un controllore che soddisfi alle seguenti specifiche:

a. Errore a regime per un ingresso a rampa minore di   0.1

b. Tempo di assestamento (al 5%) minore di 1 sec.

c. Sovraelongazione per ingresso a gradino minore del 20%
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